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TAKING AERIAL IMAGERY BEYOND

Bezpilotni letecke systemy a jejich specifika
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H UAS/ RPAS/ DRON ) )

RPAS - dalkove ovladany letecky system

je letecky prostredek bez posadky, ktery muze byt rizen
na dalku nebo muze létat samostatné pomoci predem
naprogramovanych letovych plant nebo pomoci
slozitéjsich dynamickych autonomnich systému.

RPAS (Remotely Piloted Aircraft System)
UAS (Unmanned Aerial System)

UAV (Unmanned aerial vehicle)
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Vyhody vyuzi t| UAV

Flexibilita vyuziti

NizSi naklady

Moznost kontroly v terénu online
Vysokeé rozliSeni vystupu

Vzlet a pristani nizké naroky

Variabilita senzoru
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Rlzné typy UAV

—

Multikoptéry x Letouny/KFridla a&—
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Dron jako nosiC ruznych senzoru muze porizovat
pomerne snadno geoprostorova data.

Senzor muze byt umisten na pevno nebo byt
vymenitelny s ohledem na jeho velikost a hmotnost.

T

Senzorem u dronu muze byt ,obycejny* fotoaparat nebo kamera.
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2@ 15 The Drone Market Environment 2015

Drone Manufacturer (Consumer/Commercial) Coalitions/Organizations/Initiatives User Groups/Networks
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RIENTACE NA BEZNE ZAKNZNIKY
NizKA cenn

AuTONOMNI FUNKCE

Vice BEZPEENOSTNICH SYSTEMU
STOVKY SVETOVYCH VYROBCU
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SENZORY D W D

Miniaturizace nejruznéjsich senzoru pro UAV, vice najednou...
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Zasady spravného vybéru RPAS pro pozadované ucely. S gyl

1/ uCel — k jakému ucelu RPAS pofrizuji, vystupy
2/ kopterovy x kridlovy (letounovy) typ x hybridni
3/ variabilnost vyuziti

4/ vydrz, misto provozovani

5/ potrebné komponenty k provozu

6/ certifikace RPAS, moznost uznani UCL
7/ praktické zkusenosti komunity
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Druhy UAV

MULTIKOPTERA



MULTIKOPTERY QW &

MULTIKOPTERY

= variabilita rznych senzoru (omezeni hmotnosti a velikosti)
» vyuziti od mapovani, pres monitoring, po nataceni

* mapovani mensich ploch ve velmi vysokem rozliseni

» kolmy vzlet a pfistani (nékteré i z ruky, do ruky)

= prenos online videa ze senzoru
* manualni x automaticky let




( (\ LETADLA / KRIDLA Y

BEZPILOTNI LETADLA / KRIDLA

" omezeni pouze na mapovani/monitoring a predem urCeny senzor
= mapovani/monitoring velkych ploch, vetsi vydrz

= vzlet z ruky x z rampy

» pristani automatické (manualni)

= pristani s padakem nebo klouzanim po terenu
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VTOL (Vertical Take-Off and Landing)

* mapovani/monitoring velkych ploch, vetsi vydrz

= vyhoda kolmého vzletu

» vyhoda kombinace vzlet multikoptéra, mapovani jako letadlo
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VYHODY UAV V MAPOVANI th Q W €3
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* \Vysoké obrazoveé rozliSeni ortofot :
* Vysoka hustota bodového mracna —
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RPAS JE NUTNOST MIT V PORTFOLIU ...
TRIMBLE TOPCON




Letovy plan
Vlicovaci body
Lety UAV
Export dat
Zpracovani

V)’/stu py




H UAS, RPAS, DRONY ) ) ) Q W £

Postprocessing

Pix4D

Agisoft Photoscan

Inpho (Trimble)

UAS Master (Trimble)
Correlator 3D (SimActive)
Photomod

Drone Deploy

3D modeling
Acute 3D (Bentley)
Melown maps (Seznam)
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MAPOVE AKTUALIZACE

Aktualizace mapovych podkladu
(nove stavby, stare podklady...)

Zlepseni podrobnosti mapy
(lepsi obrazove rozliseni...)

Mapovani dle prirodnich a specifickych
podminek (zemedelstvi/fenofaze,
pasporty/oblacnost...)

Mapovani aktualnich udalosti
(povodne, sesuvy, polomy, municni
sklady, havarie...)

DIGITALNI VYSTUPY

Pasportizace
(hrbitovy, zelen, komunikace...)

Aktualni digitalni mapy
(aktualizace technickych map,
archeologie, povodnove hladiny,
mapy.tézby v lomech)

Digitalni modely povrchu (sesuvy, lomy,
povrchove doly, stavby...)

Specialni vystupy (vypocty kubatur,
3D modely, termovizni a jine
spektralni mapy)
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TESTOVANI POLOHOVE A VYSKOVE PRESNOSTI MAPOVANI Z UAV



Stavebnictvi

Zemedélstvi

Energetika

Marketing

Vyzkum

Film a zabava

| -
MoZnosti vyuziti ) Y

Architektura

Zivotni prostfedi

Integrované zachranné sluzby
Doprava

Bezpecnost

a dalsi...
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MONITORING PAMATEK



VYUZITI UAV PRO IDENTIFIKACI PORUCH, PASPORTIZACE KOMUNIKACI
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IDENTIFIKACE PODZEMNICH DRENAZNICH SYSTEMU
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SHRNUTI - VYSTUPY :

ORTOFOTO

DIGITALNI MODEL POVRCHU / TERENU SPECIALNI APLIKACE







OPYISION  Dé&kuji za pozornost ' O W &

Jakub Karas, Toms Tichy inu \] a.k u b KA RA S

NY F Prezident Aliance pro bezpilotni letecky pramysil
P g partner Upvision

E-mail: jakub.karas@upvision.cz
Mob.: +420 601 373 937

WWW.UpVision.cz



