
Bezpilotn² leteck® syst®my a jejich specifika 



UAS/ RPAS/ DRON 

 
RPAS (Remotely Piloted Aircraft System)  
UAS (Unmanned Aerial System) 
UAV (Unmanned aerial vehicle) 
dron 

RPAS ï d§lkovŊ ovl§danĨ leteckĨ syst®m 
ƧŜ ƭŜǘŜŎƪȇ ǇǊƻǎǘǌŜŘŜƪ ōŜȊ ǇƻǎłŘƪȅΣ ƪǘŜǊȇ ƳǻȌŜ ōȇǘ ǌƝȊŜƴ  
ƴŀ Řłƭƪǳ ƴŜōƻ ƳǻȌŜ ƭŞǘŀǘ ǎŀƳƻǎǘŀǘƴŠ ǇƻƳƻŎƝ ǇǌŜŘŜƳ  
ƴŀǇǊƻƎǊŀƳƻǾŀƴȇŎƘ ƭŜǘƻǾȇŎƘ Ǉƭłƴǻ ƴŜōƻ ǇƻƳƻŎƝ  
ǎƭƻȌƛǘŠƧǑƝŎƘ ŘȅƴŀƳƛŎƪȇŎƘ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻΦ 



VĨhody vyuģit² UAV 

Flexibilita vyuģit² 

Niģġ² n§klady 

Moģnost kontroly v ter®nu online 

Vysok® rozliġen² vĨstupŢ 

Vzlet a pŚist§n² n²zk® n§roky 

Variabilita senzorŢ 



UAS, RPAS, DRONY 

Senzor mŢģe bĨt um²stŊn na pevno nebo bĨt 

vymŊnitelnĨ s ohledem na jeho velikost a hmotnost. 

Dron jako nosiļ rŢznĨch senzorŢ mŢģe poŚizovat 

pomŊrnŊ snadno geoprostorov§ data. 

RŢzn® typy UAV 

 

Multikopt®ry x Letouny/KŚ²dla 

Senzorem u dronu mŢģe bĨt ĂobyļejnĨñ fotoapar§t nebo kamera. 
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