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Dékujeme za zakoupeni pulsni totalni stanice TOPCON fady GPT-7000. Pro dosazeni
maximalni vykonnosti pfistroje si pozorné prectéte tento manual. Peclivé tyto instrukce
uschovejte na vhodném misté pro pfipad dalSiho vyhledani informaci.

Tento navod k obsluze vysvétluje zaklady €innosti tohoto pfistroje.
Co se tyka programového rezimu, obratte se na dodatkovou pfiru¢ku "Programovy
rezim".




Vseobecné pokyny k zachazeni

Pred zahajenim prace nebo obsluhy nezapomerite zkontrolovat, jestli pfristroj
pracuje spravné a s béznou vykonnosti.

Nemifte pristrojem pfimo do slunce
PFi namifeni pfistroje pfimo do slunce muze dojit k vaznému poranéni o&i. Vystavenim vstupni
Cocky objektivu pFistroje pfimému slune€nimu zafreni se mize poskodit i pFistroj. Tento
problém se zmensi pouzitim sluneéniho filtru.

Usazeni pristroje na stativ
Pokud montujete pfistroj na stativ, pouzijte pokud mozno takovy, ktery je vyroben ze dfeva. P¥i
pouziti kovového stativu se mohou vyskytnout vibrace ovlivAiujici pfesnost méreni.

Instalace tfinozky
Jestlize je nespravné instalovana tfinozka, muze tim byt ovlivnéna pfesnost mérfeni.
Nastavovaci Srouby na tfinozce ob&as kontrolujte. Zajistéte, aby aretacni packa zakladny byla
v aretované poloze a upeviovaci Srouby zakladny byly utazeny.

Ochrana pristroje proti narazim
PFi pfenaseni pfistroje dbejte, abyste jej vystavovali minimalnimu riziku narazu. Silné otfesy
mohou zpusobit vznik chyb méfeni.

Prenaseni pristroje
Pristroj vzdy pfenasejte s pouzitim rukojeti.

Vystavovani pristroje extrémnim teplotam
Nevystavujte pfistroj extrémnimu teplu po delSi dobu, nez je nezbytné nutné. Muze to
nepfiznivé ovlivnit jeho vykonnost.

Nahlé zmény teploty
Jakékoli nahlé zmény teploty pfistroje nebo hranolu, napfiklad pfi jeho vyjmuti z rozehfatého
automobilu, mohou mit za nasledek snizeni méficiho rozsahu vzdalenosti. Ponechejte pristroj,
aby se mohl pfizpUsobit okolni teploté.

Kontrola stavu nabiti akumulatoru
Pfed pouzitim zkontrolujte zbyvajici kapacitu akumulatoru.

Zalohovaci napajeni paméti
Do pfistroje zabudovana zalohovaci baterie vyZaduje pro své nabiti dobu pfiblizné 24 hodin,
nez bude moZzné pfistroj poprvé po zakoupeni pouZzit. Aby bylo mozné nabit zalohovaci baterii,
pfipojte k pfistroji piné nabity akumulator.

Vyjimani akumulatoru
Ponechani pfistroje bez akumulatoru po dobu delSi nez hodinu zplsobi diky poklesu napéti
zalohovaci baterie ztratu dat z paméti. Akumulator pfipojte zpét co mozna nejdfive nebo
provedte zalohovani dat paméti RAM.

Odmitnuti zodpovédnosti
Korporace TOPCON nezodpovida za ztraty v paméti uloZzenych dat v pfipadé neoCekavanych
udalosti.

Kryt akumulatoru
Pfed pouzivanim pfistroje GPT-7000 dobfe uzaviete kryt akumulatoru. Pokud neni kryt
akumulatoru dobfe zavieny, nebude pfistroj GPT-7000 spravné fungovat a to nezavisle na
pouziti akumulatoru nebo vnéjsiho napajeciho zdroje. Pokud se kryt akumulatoru otevie za
provozu pfistroje GPT-7000, jeho €innost se automaticky prerusi.

Vypinani
Pfi vypinani napajeni pouzivejte vzdy hlavni vypinac pfistroje GPT-7000.
Neodpojujte napajeni vyjmutim akumulatoru. Pfed vyjmutim akumulatoru stisknéte hlavni
vypinac a zkontrolujte, jestli se napajeni vypnulo. Pak vyjméte akumulator. Pfi pouzivani
externiho zdroje napajeni nevypinejte pfistroj GPT-7000 vypinacem na externim zdroji.
Pokud se vySe uvedeny postup zachazeni nedodrzi, musi se pfi pfistim zapnuti napajeni
provést nové natazeni systému do pfistroje GPT-7000.




Oznaceni pro bezpecné pouzivani

Pro zajisténi bezpe&ného pouzivani vyrobkl a prevenci mozného ohrozeni
obsluhujiciho &i jeho spolupracovnikll a pfedchazeni Skodam na majetku jsou umisténa
na vyrobku a vlozena do navodul dullezita varovani.

Doporucujeme, aby kazdy pfed prostudovanim tabulky "Bezpec€nostni vystrahy" a textu
navodu pochopil vyznam nasledujicich oznaceni a piktogramu.

Oznaceni Vyznam
PN Opomijeni &i prehlizeni téchto oznaceni muze vést k ohrozeni

& VAROVANI Opomijeni Ci prehlizeni te ,

Zivota nebo k vazné ujmé na zdravi.

Opomijeni ¢i prehlizeni téchto ozna¢eni mlze vést k vazné
ujmé na zdravi nebo k fyzickym Skodam.

& UPOZORNENi

« Ujmou na zdravi se rozumi Uraz, popaleni, zasah elektrickym proudem atd.
» Fyzickou Skodou se rozumi rozsahlé poSkozeni budov nebo zafizeni a nabytku.

Bezpecnostni vystrahy

VAROVANI

* Budete-li se pokouset rozebirat nebo opravovat pristroj vlastnimi silami, vznika
nebezpeci pozaru, urazu elektrickym proudem nebo fyzickych skod.
To smi provadét jen firma TOPCON nebo autorizovany prodejce!
* Vznik poranéni o¢i nebo oslepnuti.
Nedivejte se dalekohledem do slunce.
* Moznost vzniku pozaru v dasledku vysokych teplot.
NabijeCku v dobé jeji Cinnosti nezakryvejte.
* Laserové paprsky mohou pfi nespravném pouziti po Skodit zrak.
Nikdy se nepokouSejte opravit pfistroj vlastnimi silami.
* Moznost poranéni, nebo oslepnuti.
Nedivejte se pfimo do paprsku.
* Nebezpeci pozaru nebo urazu elektrickym proudem.
Nepouzivejte napajeci kabel, zastrcku nebo zasuvku, pokud jsou poskozené.
* Nebezpedéi pozaru nebo urazu elektrickym proudem.
Nepouzivejte akumulator nebo nabijecku, pokud jsou vihké.
* Moznost vybusného vzplanuti.
PFistroj nikdy nepouzivejte v blizkosti hoflavych plynu ¢&i kapalin, ani v uhelnych dolech.
¢ Akumulator muiize byt pri¢éinou vybuchu nebo Gjmy na zdravi.
Nelikvidujte jej vhozenim do ohné nebo horkého prostredi.
* Nebezpeci pozaru nebo urazu elektrickym proudem.
Nepouzivejte jina napajeci napéti, nez ta, ktera jsou dana pokyny vyrobce.
* Akumulator maze byt pri€inou vzniku pozaru.
Nepouzivejte jiné typy nabijeCek, nez ten, ktery je specifikovan.
* Nebezpedéi pozaru.
Nepouzivejte jiné napajeci kabely, nez ten, ktery je specifikovan.
* Kratké spojeni akumulatoru muize byt pfri€inou vzniku pozaru.
PFi ukladani akumulatoru jej nezkratujte.



UPOZORNENI

Pristroj nepfipojujte a neodpojujte vihkyma rukama, jinak riskujete uraz elektrickym
proudem.

Nebezpedi urazu v pfipadé prevraceni kuffiku pro pfenaseni.
Na kuffik pro pfenaseni si nestoupejte ani nesedejte.

Uvédomte si, Ze hroty stativu mohou byt nebezpecné. Pamatujte na to pfi rozkladani
stativu nebo pfi jeho pfenaseni.

Nebezpeci urazu pfi padu pfistroje nebo kuffiku.
Nepouzivejte kuffik na pfenaseni, ma-li poSkozené pasy, drzadlo nebo zamky.

Nedopustte, aby vase pokozka nebo obleceni pfislo do styku s kyselinou z
akumulatord. Pokud k tomu dojde, omyjte postizené misto mnozstvim vody a
vyhledejte pomoc Iékare.

PFi nespravném pouzivani olovnice muze dojit k uraziim osob.

Pfevrzeni pfistroje mize byt nebezpeéné. Zkontrolujte, prosim, jestli jste rukojet
pfimontovali k pfistroji spolehlivé.

Zkontrolujte, jestli jste spravné pfimontovali tfinoZzku. Jinak maze pfi pfevraceni
tfinozky dojit k urazu.

Prevrzeni pfistroje mize byt nebezpecné. Zkontrolujte, prosim, jestli jste pfistroj
upevnili na stativ spravné.

NebezpecCi urazu pfi padu tfinozky a pfistroje.
Zkontrolujte vzdy, jestli jsou Srouby tfinoZzky dobfe utazeny.



Uzivatel

1)

2)

Tento vyrobek je ur€en pouze pro profesionalni pouziti! O uzivateli se pfedpoklada,
Ze je kvalifikovanym zeméméfiCem, nebo Ze ma dobré znalosti zeméméficstvi, aby
pfed pouzivanim zafizeni, jeho kontrolou nebo nastavenim pochopil uzivateli ur€ené
bezpe&nostni pokyny.

PFi obsluze zafizeni noste pozadované ochranné pomucky (bezpeénostni obuv,
pfilbu apod.).

Vyjimky ze zodpovédnosti

1)

2)

3)

4)

o)

6)

Predpoklada se, ze uZivatel tohoto vyrobku se bude Fidit vSemi pokyny k provozu a
Ze bude provadét periodické kontroly vykonnosti pfistroje.

Vyrobce nebo jeho zastupce neprebira Zadnou zodpovédnost za dusledky
nespravného pouZziti nebo zneuZziti pfistroje v€etné pfimych, nepfimych Ci
naslednych Skod nebo ztraty zisku.

Vyrobce nebo jeho zastupce nepfebira zadnou zodpovédnost za nasledné Skody a
ztraty zisku v pfipadé jakychkoli katastrof (zemétreseni, boufe, zaplavy apod.),
pozaru, nehody, nebo pusobeni tfeti osoby nebo také pfi pouziti za jinych nez
béznych podminek.

Vyrobce nebo jeho zastupce nepfebira zadnou zodpovédnost za jakékoli Skody Ci
ztratu zisku v dusledku zamény dat, ztraty dat, ukoncéeni €innosti apod. zpisobené
pouzivanim vyrobku nebo jako disledek jeho nepouzitelnosti.

Vyrobce nebo jeho zastupce nepfebira zadnou zodpovédnost za jakékoli Skody Ci
ztratu zisku v dusledku jiného pouzivani, nez jaké je popsano v navodu.

Vyrobce nebo jeho zastupce neprebira Zzadnou zodpovédnost za Skody zplsobené
nespravnym postupem nebo akci jako disledkem spojeni s jinymi vyrobky.



Bezpeénostni ustanoveni pro laserovy paprsek dalkomeéru

GPT-7000 vyuziva pro méfeni délek neviditelny laserovy paprsek. Totalni stanice fady
GPT-7000 jsou vyrabény a prodavany ve shodé s ,Performance Standards for Light-
Emiting Products“(FDA/BRH 21CFR 1040), nebo ,Radiation Safety of Laser Products,
Equipment Classification, Requirements and User's Guide® (IEC Publication 825)
provadénych podle standard( bezpec€nosti pro lasery.

Podle téchto standardl patfi GPT-7000 do prvni tfidy laserovych produktl “Class 1 (1)
Laser Products®.

V pfipadé néjaké poruchy se nesnaZzte pristroj rozmontovat sami. Kontaktujte TOPCON,
nebo vaseho dealera TOPCON.

Bezpecnostni ustanoveni pro zamérovaci paprsek a pro laserovou olovnici
(Pouze typ s laserovou olovnici)

GPT-7000 vyuziva laserovy zaméfovaci paprsek a pro laserovou olovnici viditelny
laserovy paprsek. Totalni stanice fady GPT-7000 jsou pokud se tyka téchto paprsku
vyrabény a prodavany ve shodé s ,Performance Standards for Light-Emiting
Products“(FDA/BRH 21CFR 1040), nebo ,Radiation Safety of Laser Products,
Equipment Classification, Requirements and User's Guide® (IEC Publication 825)
provadénych podle standard( bezpec€nosti pro lasery.

Podle téchto standardl patfi GPT-3000 do prvni tfidy laserovych produktl “Class 2 (I1)
Laser Products®.

V pfipadé néjaké poruchy se nesnaZzte pristroj rozmontovat sami. Kontaktujte TOPCON,
nebo vaseho dealera TOPCON.

Bezpeénostni stitky

Na pfistroji jsou umistény varovné a informacni Stitky o laserovém paprsku totalni
stanice fady GPT-7000.

V pfipadé jejich poSkozeni, €i ztraty je potfeba je nahradit novymi na stejné misto.
Bezpecnostni Stitky muzete obdrzet od vaseho prodejce Topcon.
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Symbol pro vyzarovani laserového paprsku

Znacka s timto symbolem se ukazuje na pravém kraji druhého fadku.
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Znacka s timto symbolem se
objevi, jestlize je laserova
olovnice v €innosti.
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Slozeni standardni sestavy

Ciselna hodnota v zavorce znamena mnozstvi.

Pristroj fady GPT-7000 (s krytkou optiky) (1)

Plastovy kuffik na pfenaseni (1)

Hrotové pero (2)

~
~

(1) (pro GPT-7005)

=

Akumulator BT-61Q (2 )

Zavés na olovnici je soucasti sady nastroju

Sada nastroju s pouzdrem (1)
[iehla v drzatku (2), Sroubovak, Sestihranny kli¢ (2),
StéteCek na Cisténi]

Silikonové platno (1)

Plastovy kryt proti desti (1)
T

&

USB kabel F-25 (1)

HElI_~=————t i

Ochranna félie displeje (10)

\

Navod k obsluze (Standardni méfeni) (1)
(Program)(1) - R

-l

Pas pfes rameno (2)

Navod k obsluze (TopSURV) (1) CD-ROM (1)

(PFi zakoupeni pfistroje zkontrolujte, jestli jsou pfilozeny vSechny vySe uvedené polozky.)
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1 NAZVOSLOVI A FUNKCE

1.1 Nazvoslovi

rukojet na prenaseni zamérfovaci kolimator

Sroub pro upevnéni rukojeti

o

znacka stredu

pristroje
CocCka objektivu
vytyCovaci svétla
il
dalekohled
optické
centrace
dotykovy displej
GPT-7001
GPT-7002

GPT-7003

L)

'; A konektor napajeni
P P L

ovladaci klavesy '|-

GPT-7001/7002/7003 L4

komunikaéni port
(sériovy RS-232C)

hrotové pero stavéci Sroub

zakladni deska

13



kruh ostreni @
dalekohledu

drzatko
dalekohledu
@
okular
dalekohledu
alhidadova libela | :
92999
dotykovy 2200,
displej 22240,
©2009
Q
%90
@
ovladaci klavesy
krabicova libela
i
Sroub pro nastaveni krabicové libely
USB port

hrotové pero

vertikalni jemna ustanovka *1)
dvourychlostni: GPT-7001/7002/7003
jednorychlostni: GPT-7005

vertikalni hruba
ustanovka

hlavni vypinac

znacka stfedu
pristroje

kryt karty
(spinac resetu
hardware

pod krytem)

packa krytu karty

horiz. jemna

? __—?.- ustanovka

dvourychlostni:
GPT-7001/7002/7003
jednorychlostni:

GPT-7005

horizontalni hruba
ustanovka

packa krytu akumulatoru

kryt akumulatoru

Cidlo krytu (uvnitf krytu)

packa aretace tfinozky

*1) Poloha vertikalni hrubé ustanovky a vertikalni jemna ustanovky se liSi v zavislosti na trhu.
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1.2 Displej

1.2.1 Obsah hlavni nabidky

Hlavni nabidka obsahuje nize uvedené polozky.
Z nabidky |ze volit stisknutim ikony.

STANDARD MEASUREMENT

‘ ‘ Ikony displeje

L

E%

SETUP  ADIUST  PROG

EXIT

/]

REZIM PROGRAMU (APLIKACNi MERENI)
(Viz navod k pouziti pro [REZIM PROGRAMU)

REZIM ADJUSTACE

Tento rezim se pouziva pro kontrolu a nastavovani
* Indexové chyby vertikalniho kruhu

» Zadani hodnoty konstanty pfistroje

» Kompenzace systematické chyby pfistroje

» Kontrolu optické osy

(viz kapitola 5, "KONTROLA A NASTAVENI")

REZIM NASTAVENiI PARAMETRU

Tento reZim se pouziva pro:

* Nastaveni méreni

» Nastaveni komunikace

* Vstup hodnot

» Nastaveni jednotek

Nastaveni REZIMU NASTAVEN|I PARAMETRU se zachova
v paméti i pfi vypnuti pfistroje.

(viz kapitola 4, "REZIM NASTAVENiI PARAMETRU)

REZIM STANDARDNIHO MERENI

Tento reZim se pouziva pro:

» Méfeni uhli

* Méreni délek

» Mérfeni soufadnic

(viz kapitola 3, "REZIM STANDARDNIHO MEREN!I)

15



1.2.2 Nabidka pro méreni

vertikalni uhel: 38°15'20" ——»
horizontalni uhel: 93°54’40” —»
vodorovna délka: 2.237m ——»

relativni pfevyseni: 1.764m —»

Pfiklad: rezim délek
v i 38°15'20" |12, /ESC
HR: 93°54'40 3 ANG|
HD: 2.237
VD: 1.764 ~pr |REG
m NP

MEAS MCODE -— PL  ewifody OF
F1| | F2| [F8| [F4| o 00
. . &, @

| .

softwarové klavesy

1.2.3 Znacky na displeji

Displej Vyznam Displej Vyznam
V vertikalni uhel m jednotka: metr
V% | procenta sklonu ft jednotka: stopa
HR | horizontalni uhel pravotocivy F jemny rezim (fine)
HL | horizontalni uhel levotoCivy C hruby rezim (coarse)
HD | vodorovna délka T rezim sledovani (tracking)
VD |pfevySeni R opakované méfeni (repeat)
SD | Sikma délka S jednotlivé méreni (single)
N soufadnice N N N nasobné méfeni
E soufadnice E PPM | hodnota atmosférické korekce
Z souradnice Z PSM | hodnota konstanty hranolu
0 dalkomér je v Cinnosti NPM | hodnota konstanty bezhranolového méfeni
/&, | symbol laserové emise NP bezhranolovy méd méfeni

1.2.4 Tlacitka na displeji

Klavesy Nazev klavesy Funkce
F1~F4 |softwarové klavesy Funkce podle zobrazenych text(
ESC tlaCitko Escape Navrat na pfedchozi rezim nebo zobrazeni
ANG tlaCitko méfeni uhld Pro nastaveni do rezimu mérfeni uhl{
—alll |tlacitko méfeni délek Pro nastaveni do rezimu méfeni délek
| _.-_-'" tlacitko méfeni soufadnic Pro nastaveni do rezimu méfeni soufadnic
REC tlaCitko REC Provede se pfenos vysledkl méfeni
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1.2.5 Klavesové zkratky

Reset software [Shift]+[Func]+[ESC]

Start nabidky Windows [Ctri]+[ESC]

Zkracené prikazy Opakované poklepavejte na polozku
nebo
[Alt]+poklepani na polozku
Spravce uloh [Alt]+[TAB]
Windows CE pro prepnuti na jiny aktivni program, nebo pro UKONCEN!I dlohy

nebo béziciho programu ¢&i programu
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1.3 Nastaveni podsvétleni displeje

Aby se dosahlo Uspory energie akumulatoru, maze pfistroj v dobé, kdy neni pouzivan, sam
automaticky vypinat podsvétleni displeje nebo zmensovat jeho intenzitu.

Kromé toho muze pfistroj ovladat intenzitu podsvétleni automaticky podle vestavéného méfice
osvétleni.

Toto nastaveni mlzete provadét pro Usporu energie akumulatoru, nebo podle viastnich pozadavk.

1.3.1 Jak nastavit dobu pro snizeni podsvétleni

1 Stisknéte ikonu [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Power]

File View \ll

= T @ b
H @
keyboard Mouse  Metwork and  Owner
Diial-ue
B & “
Paszswiard P Reqgional
Connection Settings
% @ 99
=ty Storage Stylus System |:

.5 1 rv B[]

Na displeji se vam ukaze obrazovka s charakteristikami napajeni "Power Properties".

2 Stisknéte volbu [Backlight].

Power Properties

Status:
Main Batteries Backup Batteries
Good G0
Loy “ Loy
ery Low Wery Lowy

Percentage of powet left inmain 42%

#ytart || Im|Bc @[S @ 433 pm

Na displeji se vam ukaze obrazovka pro podsvétleni "Backlight".
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3 U nabidky ¢asu stisknéte Sipku dolll a zvolte ¢as, po kterém se ma intenzita snizovat.

Z vyroby je jako implicitni hodnota nastaveno "3 minutes" (3 minuty).

Power Properties

Battery [ Powar Off| Backaght |
Tlrre unth It switches off a backight,
Tirna urith it reduces a bacldght.

-Hrightness
[+ &niluminometer & wsed

-Automatic lighting
8 The backight k& not switched on at the cperation.

The backight i ‘i'r'ﬂ‘tl.'i"IEd an at the operation.

| @) The liaht is smtl:hEd an weith an iumnometes,

:tﬂ"Erart “l}li“ | S J1230p Li}"I?I

4 Na horni li§té stisknéte [OK]. Pak se obrazovka "Power Properties" automaticky zavre.

Power Properties
[Battery | Power OFf| Backight |
Time undl it switches off a backight, 3] sac0

Time untl it raduces 2 backight. [ it

Brightriess — - -
[V an fluminometer 15 used.

Automatic kghting
g The backight i mot switched on at the oparation,
Thi backlight & switched on at the operation,

i The lidht i switched on with an luminometer,

b e Y

& ctart || [}-cr-_ F-""'j 12:31 PM ||
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1.3.2 Ruéni nastaveni intenzity podsvétleni

1 Na obrazovce "Backlight" zruste zatrzeni polozky pro pouzivani méfi¢e osvétleni.
(Zatrzeni je z vyroby nastaveno jako implicitni.)

Powar Propeertios

[Battary | Power O | Backicht |
Time until it switches off a backight, 30 e :.

Time until it peduces a backight, 3 it -

trmess -
ilborninormeter s igsed,

Automatic lighting
) Tha backlcht is not switched or 8% the operabion.
() Tha backicht is switched on at tha coaration.
| | ) The loht i switched on with an luminometss,
£ chart |||}c.||«hr-. % 9 1 [B]5E]

Na obrazovce se objevi posuvnik pro nastaveni intenzity: Dark (tmavé) -Bright (svétlé)

2 Intenzitu nastavte stiskem tlacitek pro pfidavani a ubirani [«]-[»].

Power Properties

[ Battery | Power Oif | Backight |

Tirme wnti it switches off 2 backight. 0 secol=
Time unitd it paduces 3 backiight 3 rriridb| -

-Brightriess
[ & Buminometer & wed.

E_I-Er"" "n"'@ri;‘lht

Automatic ghting
(") The backight i pot switched on at the operation

(") The backight i switched an at the opearatian.
| 8 The liaht it switched on with an iluminometer,

Fotat [Bcffae.  [3.5 2z [3]5A]

3 Na horni listé stisknéte [OK]. Pak se obrazovka "Power Properties" automaticky zavre.

Power Froperthes

[ty | o Of | Bscit |
Time unfil it switchas off a backlight

Time until it reduces a backight, E rr1.u'|u'r-| : |

Brightness
| A duminometer is ysed,

e sl bap e s ViR Diht

Automatic lighting
) The backlight is not switched on at the operation,
() Tha badklight is switched on at the operaton.
® The loht & switched on with an luminometer.

$crart !'_J|[}w: [ap. S B 1234 [ |ﬁ
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1.3.3 Volba moznosti automatického osvétleni

1 Na obrazovce "Backlight" zvolte jeden z knoflik(l pole "Automatic lighting". P¥i hornim se
podsvétleni za provozu nezapina, pfi prostfednim se za provozu zapina. Z vyroby je jako implicitni
nastaveno zapinani svétle podle osvétleni "The light is switched on with an illuminometer.".

Power Hroperties

| Battery ] Bower Off | Backight ]

Time until it switches off 2 backlight, 0 580 ;'!
Time until it reduces 3 backight., 3 mirwt | -
tness
A luminometer i wsed,
parkc [l L [ ]t

tomatic lighting
The backlght 5 not switched on at the operation.

he backlght is switched on at the operatian,
he ioht 5 switched on with an Bumnometer,

I art ||D'c.||-1;~,p. e 9 1234 PM ||.£E?|

2 Na horni listé stisknéte tlacitko [OK]. Obrazovka "Power properties" se pak automaticky zavie.

Fower Properties

| Battery | Ponwer Oiff EIIH'EIN]

Time untd it swiltches off a backlght, 0 secol =
Time unti it reduces a backight, 3 rrirti| =
-Brightniess

[T &n Buminometer & wsed

ok [] L e

Automatic lighting
8 The backight & mot switched on at the operation.

The backight & switched an at the operatian,
(@) The light i ssiiched on with an fluminometer,

&ystart |3 n:."u‘:l;_p | 8.5 12:34 PM |[_£l||?|

Poznamka...
Polozka nabidky pro dobu do vypnuti podsvétleni "Time until it switches off a backlight" neni
aktivni pokud byla provedena volba zapinani svétla podle osvétleni "The light is switched on with

an illuminometer".
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1.4 Zalohovani dat RAM

Pokud vas pristroj nebyl po nékolik dni nabijen, akumulator se vybiji a vy tak mazete pfijit o
vSechna data, ktera nejsou na internim disku ¢&i pfesnéji interni SD karté ("Internal Disk").

Navic muze nastat situace, kdy budete muset z dlivodu problému s hardware nebo software uvést
hardware do vychoziho stavu (reset). V tom pfipadé pfijdete o data stejnym zpusobem.

Abyste predesli podobnym nesnazim, muzete pouzit funkci zalohovani ("Backup"). Pokud provedete
natazeni systému s pouzitim funkce Backup, budou vase data navracena do posledniho stavu*
automaticky. Funkce Backup uklada vSechny datové soubory paméti RAM (mimo OS soubory),
soubory registrll a dodate¢né instalované programy do slozky "Backup" média "Internal Disk".

Poznamka...

* Obnova drive zalohovanych dat mize byt neuplna, pokud aktualizujete verzi OS.
* Stav, ktery byl pri vami posledné provadéném zalohovani.

1.4.1 Provadeéni funkce zalohovani

Zkontrolujte, jestli je zvolen rezim Windows CE.

1 Stisknéte ikonu [Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Backup].

e
O 0 @~

Bluetooth  Certificatos e/ Tima
Davice ...

L & 2 9L

Ciaing Ditsplany ripuit Pamed  Intermat
Cinbiors

@ £

—

Mobwork and  Cramar | %

3.7 11z [ 2]58]

2 Stisknéte tlacitko pro zalohovani dat paméti RAM [RAM data backup].

Restore

[+ Diata restoration after hand reset,

Backup

oo mstsoin |

[ ] aM data will b2 backed Lp befone suspension.
. =) -5 o

i

Keyboard Koz Metwiork and Cnamigr

&rstart |Brclfpa.. T ERE R ]

Na potvrzeni se vam ukaze na displeji obrazovka "Confirmation screen".
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3 Stisknéte tlaCitko souhlasu [YES].

RAM Backup

-Restare
BEERi=| RAM Backup
-Backup Backup Mow?

L=spension.
_— ) s [ron e8]
kevboard Mouse  Metwork and  Cwhner |:
#7start |3 [Rra.. $§MWM@WI

Funkce zalohovani se spusti.

RAM Backup

rRestar

[+ Da

-Backup| Backing up data,

[|NNENENEN |

[(ra sian.
— =) s e 1Y
keyboard MoLise Metwork and  Cwhner |:
ostart B ]fra. &ﬁMWM@@I

Po skonCeném zalohovani se automaticky vratite na obrazovku "RAM Backup".

4 Na horni listé stisknéte [OK]. Pak se obrazovka "RAM Backup" automaticky zavfe.

Poznamka...

e Zalohovani dat nebude uplné, pokud neni dostatec¢na kapacita média "Internal Disk”.
Pred spusténim zalohovani dat proto prosim zkontrolujte, jestli je kapacita média "Internal Disk"
dostatecna.

« Jestlize na médiu "internal Disk" smazZete slozku "Backup”, obnova dat se znemozni.
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1.4.2 Nastaveni automatického zalohovani pri kazdém preruseni provozu

1 Na obrazovce "RAM Backup" zatrhnéte, prosim, polozku pro zalohovani dat pfed kazdym
prerusenim "RAM data will be backed up before suspension.".
(Zatrzeni je z vyroby nastaveno jako implicitni.)

RAM Backup
rRestore
Data restoration after hard reset,
-Backup
RAM data backup |
M data wil be backed up befare suspension.

" J - oo

kevboard Mouse  Metwork and  Ceaner |:
#ostart || @ lfra. Se 7 L24PM B @I

2 Na horni listé stisknéte [OK]. Pak se obrazovka "RAM Backup" automaticky zavie.

1.4.3 Nastaveni nemoznosti obnovy dat po resetu hardware

1 Na obrazovce "RAM Backup" odstrarite zatrh u polozky "Data restoration after hard reset.".
(Zatrzeni je z vyroby nastaveno jako implicitni.)

RAM Backup

Restare
|@3ta restoration after hard reset.;

Backup

| RAM data backup I

[T Ra&M data will be backed up before suspension.

" =, - oo
kevboard Mouse  Metwork and  Craner |:

& Start I[}C.I RA... Se 7 1:34 PM @l@l

2 Na horni listé stisknéte [OK]. Pak se obrazovka "RAM Backup" automaticky zavre.
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1.5 Reset hardware

Pokud vas pfistroj nereaguje nebo se zastavi béh aplikace, zkuste, prosim, provést nejprve
reset software. Pokud je tento postup neucinny, provedte, prosim reset hardware.

Poznamka...
Po provedeni resetu hardware prijdete o veSkera data, ktera nejsou uloZena na médiu "Internal
Disk" a bude nutno preinstalovat aplikaci a data, ktera jste na pristroj umistili.

. 1 Stisknéte packu na krytu karty a kryt
packa krytu karty oteviete.

2 Vsunte pero do jednotky spinace
resetu hardware.

hrotové pero

3 Stisknéte spina¢ na dobu dvou
sekund.

spinaC resetu hardware

Pristroi provede nové natazeni

1.6 Cidlo krytu

Pfed pouzivanim GPT-7000 uplné uzaviete kryt akumulatoru.

kryt akumulatoru

akumulator

Poznamka...

» Pokud neni kryt akumuléatoru uplné uzavreny, pfistroj GPT-7000 nelze bézné provozovat.
Nezalezi na tom, jestli je pouZit akumulator nebo externi zdroj napajeni.

» Jestlize se kryt baterie otevie v dobé, kdy je pristrojf GPT-7000 v provozu, jeho ¢innost se
automaticky prerusi.
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1.7 Kalibrace dotykového displeje
Jestlize vas pfistroj nereaguje spravné na dotyky, dotykovy displej bude patrné vyzadovat kalibraci.

 Postup pfi kalibraci dotykového displeje:

1 Stisknéte ikonu
[Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Stylus].

I File View

| ~[2][x
e/ ¥ W TF 4

Passwiord PC Power Regional Na displeji se ukaze obrazovka
Connection Settings "Stylus Properties".
1 .
 © (B)
Rermove Ctorage L Cystern

Progranns Manager

30

Yolurme &
oS -
% B 2|5

Stylus Properties
G

Double-tap this grid to set the double-
tap sensitivity for both the speed and
physical distance between taps,

2 Stisknéte volbu "Calibration".

Double-Tap

Double-tap this icon to tast your double-
tap settings. If this icon Joesn't change,
adjust your settings using the grid above,

SLLITILE

|'"
395tart |[}c.l Bs. s 3 3:33 PN

Stylus Properties 0K 3 Stisknéte tlacitko [Recalibrate].
Duuhle-Tap| Calibrazion |

If your ‘Windows CE device is not responding
properly o your taps, you may need to

Recalibration irvalves tapping the center of a target,
If wou rmiss the center, keep the stylus on the

screen, slide it over the target's center, and then lift
the stylus, To star Lol At

LU=

T
#7start B @ s, e E]
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Carefully press and briefly bold stylus
on the center of the target.
Repeat as the target moves around the screen,
Press the Esc key to cancel,

Il = = OOTE®
253%%
OB0e s
"8F2E
et LY
o ity | @E‘@
\E %y

7 ROk

Stylus Properties

Double-Tap | Calbration |

If your Windows CE device is not responding
- properly to your taps, you may need to

Recalibration involves tapping the center of a target,
If vou miss the center, keep the stylus on the
screen, side it over the target's center, and then lift
the stylus, To start, tap Recalibrate,

Recalibrate

UL L

8 5tart B Bs.

g

4 S pouzitim hrotového pera stisknéte stfed
terCiku a kratce podrzte. Opakujte pfi
premistovani ter¢iku po displeji. Pro
zruSeni stisknéte Esc.

5 Po stisknuti vSech terciku (5 bodu) stisknéte

tlagitko [ENT].

6 Stisknéte tlacitko [OK].
Displej se vrati na pfedchozi nabidku.
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1.8 Panel oviladacich klaves

Pfi ovladani klaves na panelu se jich lehce dotykejte hrotovym perem z pfislusenstvi nebo

svymi prsty.

Poznamka...
K oviladani dotykové obrazovky pouZijte bud’ hrotové pero nebo své prsty.
NepouZzivejte kulickové pero nebo tuzku.

1.8.1 Ovladaci klavesy

F 1

©

2>

Esc % ABC DEF @HI
5 < 00000
S0®®®
CODR
p An 3 B
5y O © e
Ane 8 [ a
57 0@ @@
\® ©r
mikrofon svételné Cidlo: hrotové pero je uloZeno vedle displeje
nastavuje podsvétleni
Klavesy Nazev klavesy Funkce
0~9 numericka klavesa | Zapisuje Cislice
A~/ abecedni klavesa | Zapisuje pismena
Esc klavesa Escape Vraci na pfedchazejici rezim nebo obrazovku
0 klavesa s hvézdickou | ReZim klavesy s hvézdi¢kou se pouZiva pro kazdé nastaveni nebo zobrazeni
ENT klavesa Enter Ke stisknuti na konci zadavanych hodnot
Tab klavesa Tab Tabulator pohybujici s kurzorem doprava nebo dol(
B.S. klavesa Back space |P¥i zapisu Cislic nebo znak( vraci kurzor doleva
Shift klavesa Shift Pouziva se s jinymi klavesami. Viz "1.2.5 Klavesové zkratky".
Ctrl klavesa Control Pouziva se s jinymi klavesami. Viz "1.2.5 Klavesové zkratky".
Alt klavesa Alt Pouziva se s jinymi klavesami. Viz "1.2.5 Klavesové zkratky".
Func klavesa Function | Pouziva se s jinymi klavesami. Viz "1.2.5 Klavesové zkratky".
a klavesa Alpha Pfepina klavesy do rezimu vstupu pismen
ag8 kurzory PFesouva vybranou polozku nebo kurzor vodorovné nebo svisle
S.P. mezernik Zapisuje mezeru
. klaves’a softyvarove Zobrazuje softwarovou klavesnici
klavesnice
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1.9 Vypinani pristroje

Pfi vypinani napajeni pouzivejte vzdy hlavni vypinac pfistroje GPT-7000.

Poznamka...

* Neodpojujte napajeni vyjmutim akumulatoru.
Pred vyjmutim akumulatoru stisknéte hlavni vypina¢ a zkontrolujte, jestli se napajeni vypnulo.
Pak vyjmete akumulator.

* Pri pouZivani externiho zdroje napajeni nevypinejte pfistroj GPT-7000 vypinaéem na
externim zdroji.

Pokud se vyse uvedeny postup zachazeni nedodrzi, musi se pfi pfistim zapnuti napajeni provést
nové nataZeni systému (reboot) do pristroje GPT-7000.
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1.10 Funkéni tla€itka (softwarova tlacitka)

Funkce odpovidaji zobrazenym textam.

Rezim méfeni uhlu (strana 1)

ANGLE MODE

v :  10°20'30" T2, ||ESC

HR: 90°20'30" = ANGl
REC

0SET HOLD HSET Pi i

MPM(mm) 0.0

F1| |[F2]| [F3| [[F4| rrom 100

Rezim méfeni uhlu (strana 2)

AMNGLE MODE

Vv : 10°20730" T2, ||ESC
>

HR: 90°20'30™

ANG|

REC
TILT /% RL P2 o

MPM (rorn) 0.0

Fi|[F2| |F3| [F4| o 10

/4, A, ]
Rezim méfeni délek (strana 1) ReZim méfeni délek (strana 2)

V : 38°15'20" T, ||ESC
HR: 93°54740"

P Amq
HD: 2.237
VD: 1.764 «pg |REC
m NP
MEAS MODE —  Pi

MPM (o) 0.0

BN B MR N o

DISTANCE MODE

vV :  38°15720" T2, || ESC
HR: 93°54740"

P ANG|
HD: 2.238
VD: 1.764 ~pr |REC
80 = s Fp 2R

HPMmm 0.0

1 e

&, A, T
ReZim méfeni soufadnic (strana 1) ReZim méfeni soufadnic (strana 2)
N ~0.153 | L& ||ESCll |n -0.153 |lz,||ESC
B 2 2o ) P AHG| B 3 2 BT P N\IG|
1.765 4 i 1.764
vpp |REC .pr |REC
m WP =y I NP
MEAS MODE  — Pl e 00 RHT INSHT OCC P2 ooy 03
PRM (pprnd 100 F -I F2 FS F‘d PRM (ppred 10,0
F1||F2||F3| |F4 - -
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Rezim méreni ahlu

Strana ngtw. Oznaceni Funkce
klavesy
F1 OSET | Nastavi horizontalni uhel na 0°00'00"
1 F2 HOLD | Podrzi hodnotu horizontalniho uhlu
F3 HSET | Nastavi horizontalni uhel na zadanou hodnotu
F4 P1 Funkce softwarovych klaves na nasledujici strance (P2)
F1 TILT | Zapina a vypina funkci korekce naklonu. Jeli funkce zapnuta, hodnota je na displeji.
2 F2 V/% | Pfepina mezi vertikalnim uhlem ve stupnich a procentech
F3 R/L Prepina mezi pravoto€ivym a levoto€ivym horizontalnim uhlem
F4 P2 Funkce softwarovych klaves na pfedchozi strance (P1)

Rezim meéreni délek

Strana ngtw. Oznaceni Funkce
klavesy

F1 MEAS | Spousti méfeni délek

1 F2 MODE | Nastavuje rezim na sledovaci, hruby nebo jemny
F3 - -
F4 P1 Funkce softwarovych klaves na nasledujici strance (P2)
F1 S.0 | Pfepina na méfici rezim vytyCovani

2 F2 --- ---
F3 - -
F4 P2 Funkce softwarovych klaves na pfedchozi strance (P1)

Rezim méreni souradnic

Softw.

Strana . Oznaceni Funkce
klavesy
F1 MEAS | Spousti méfeni soufadnic
1 F2 MODE | Nastavuje rezim na sledovaci, hruby nebo jemny
F3 - -
F4 P1 Funkce softwarovych klaves na nasledujici strance (P2)
F1 R.HT | Nastavuje vy$ku odrazného hranolu na zadanou hodnotu
2 F2 INSHT | Nastavuje vySku pfistroje na zadanou hodnotu
F3 OCC | Nastavuje stanovisté na zadanou hodnotu
F4 P2 Funkce softwarovych klaves na pfedchozi strance (P1)
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1.11 Rezim klavesy s hvézdi¢kou

Po stisknuti klavesy s hvézdic¢kou (*) si mizete prohlédnout volitelné moznosti pfistroje.
U klavesy s hvézdickou Ize zvolit tyto moznosti:

ikona osvétleni nitkového krize

ikona vytyCovacich svétel

ikona intenzity odrazeného signalu

ikona laserové olovnice
! (jen u typu s laserovou olovnici)

=i— ool | @H
[iiig
o | INPP

I pfepinani hranolového a bezhranolového médu
|

ikona laserového pointeru

hodnota konstanty hranolu,
ikona atmosférické korekce

ikona elektronické krabicove libely

* Obrazovka s elektronickou krabicovou libelou
Elektronickou krabicovou libelu je mozné zobrazit graficky. Tato funkce je vhodna pro vyvazeni

pristroje v pfipadé, kdy je obtizné pozorovat krabicovou libelu pfimo.
Na displeji na odvracené strané se graficka bublina pohybuje opaénym smérem.

4

X:-0°00"07"

bt T ga RRe

|

Otacejte stavécimi Srouby a pozorujte pfi tom obrazovku.
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» Vyty€ovaci svétlla

Tato funkce je dlleZita pfedevsim u vytyovacich praci. Cervené diody LED pro navadéni na bod,
umisténé na dalekohledu pristroj série GPT-7000 pomahaji pracovnikovi s vyty€ovaci ty¢i dostat
se do zamérné pFimky. Funkce navadéni do sméru zamérné pfimky je rychla a snadno se pouziva.

Navadéni do sméru zamérné pfimky je pouzitelné na

fistroj
vzdalenost do 100 metrli. Kvalita vysledku bude zaviset na ALl . J
povétrnostnich podminkach a ostrosti zraku uZivatele. 4 A
Ukolem Clovéka s ty€i je sledovat obé LED diody na pfistroji 4 .
a pohybovat hranolem v pfimce dokud obé LED diody na r .
pfistroji nebudou stejné jasné. Jestlize je jasnéjsi stale ' ~"
svitici dioda, pohybuje se doprava. Pokud je jasnéjsi y .
blikajici dioda, pohybuje se doleva. F E‘x
sviti blikg m,
B
— -+
hranol

* Intenzita odrazeného signnalu (S/A rezim)

V tomto rezimu je na obrazovce indikovana pfijmova hladina intenzity svétla (Uroven signalu).
Jakmile je pfijato svétlo odrazené od hranolu, zazni zvukové znameni. Tato funkce je vhodna pro
usnadnéni kolimace v pfipadech, kdy je cil obtizné k nalezeni.

Uroven pfijatého zp&tného signalu je graficky znazornéna takto v podobé pruhu.
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e Osvétleni nitkového krize

Intenzitu zvolte nastavenim posuvniku.
Nastaveni intenzity osvétleni je ulozeno v paméti i po vypnuti napajeni.
Osvétleni mfizky se zapina a vypina stisknutim ikony pro osvétleni mfizky.

[VYPNUTO] [ZAPNUTO]

ikona osvétleni nitkového kfize ikona osvétleni nitkového krize

/ /

LUl L

posuvnik pfidavani a ubirani posuvnik pfidavani a ubirani

e Laserova olovnice (jen pro typ s laserovou olovnici)

Volitelny doplInék laserové olovnice vam pomuze ke snadnéjSimu vystfedéni pfistroje na méfici bod.
Emisi laserového zafeni indikuje nasledujici symbol.
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» Zapnuti, blikani a vypnuti laserového ukazatele

Kdykoliv je stisknuta softwarova klavesa laserového ukazatele, je laserovy ukazatel
vypnuty, blika nebo je zapnuty. Laserovy ukazatel slouzi pro zacileni vyzafovaného
laseroveho paprsku z objektivu na cil.

Vystup laseru

Poznamka...

 Laserovy ukazatel indikuje pfibliznou polohu zacileného dalekohledu. Neindikuje presné
zacilenou poazici.

« Jestlize pracuje dalkomér, laserovy ukazatel blika.

» Vzdalenost na kterou muZe byt ukazatel pouZit je zavisla na klimatickych podminkach a na
schopnosti vidéni uzivatele.

» L aserovy ukazatel nelze vidét pfes dalekohled. Proto se prosim divejte pfimo na bod
indikovany laserovym ukazatelem volnyma ocima.

» Je- li pouzivan laserovy ukazatel, bude sniZzena kapacita baterie.

e Bezhranolovy méd / hranolovy méd

Kdykoliv je stisknuta klavesa NP/P piepina se rezim dalkoméru mezi bezhranolovym a
hranolovym médem méreni délek . Vice informaci viz. kapitola ,3.2 Méfeni délek".

ILASER
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1.11.1 Nastaveni s pouzitim klavesy s hvézdi€kou

[Priklad]: Zapnuti vytyCovacich svétel.

—

* ABC DEF GHI @:‘ﬁj 1 Zapnéte hlavni vypinac.
é?g ﬂ ﬂ 2 Stisknéte klavesu [ O ].
OO0 @6 ®
B Cirl B8TU VWX YL
Q00D @@
b At A% B
e O ® O ©
Fue 82 & a
pO® @@
ST
>
&y

3 Stisknéte ikonu vytyCovacich svétel.

ILASER

NP/P

L

Vyty€ovaci svétla se zapnou.

ILASER

NP/P
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1.12 Automatické vypinani

Pro dosazeni Uspory energie akumulatoru se pfistroj GPT-7000 automaticky vypina (pferusuje
¢innost), pokud neni ur€itou dobu pouzivan. Nastaveni této funkce muzete upravovat.

« Jak Ize upravit nastaveni funkce automatického vypinani

[| File View

[2][x
B - P 5
"
Passvword Regional
C:nnneu:tu:un Settings
-
et
D @ Pl
Rermove Storage System
Programs Manager
glicne |:

#7start J

Power Properties

Backlight |

% B 12:03 pu

Status:

Main Batteries Backup Batteries
Good Good
Lo Lo
Wery Loy Wery Lo

Percentage of power left in main  42%

&§95tart

PIN g

[@p. |2 B 4:38 P A

Power Properties

Battery | Power OFf [Backight |

Save battery power and prevent unauthorized

|7 JOKE X

Lise (in conjunction with a password) by having
your device turn off when not in use,

O battery poweer suspend after |10 minutes

| Enable suspend while on ext ]
3III rmnutes

Suspend after |1|:| rminy 1 Hour
< Howirs
Mione

K2

&7 5tart

@

Se T 12:05 PM

[ o

&P
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1 Stisknéte ikonu
[Start]-[Settings]-[Control Panel]-[Power].

Na displeji se vam ukaze obrazovka
vlastnosti napajeni "Power Properties".

2 Stisknéte volbu pro vypinani "Power Off".

3 Stisknéte Sipku doli u nabidky ¢asu a
zvolte dobu do automatického vypnuti.

(Z vyroby je jako implicitni hodnota
nastaveno 10 minut.)



T ——— EE 4 Na horni li§té stisknéte [OK].

Battey | Power Off |Ela|:k|ight | Pak se obrazovka "Power Properties"

[:;\] Save battery power and prevent unauthorized automaticky zavre.
&y Use (in conjunction with a password) by having

your device turn off when not in use,

O battery poweer suspend after |10 minutes El

Enable suspend while on ext = _
30 minutes

Suspend after |1|:| it 1 Hour

4 Hours
Mone

2ostat || B [asr. $» 5 12:05 PM @H@I

Poznamka...

Funkci automatického vypinani je mozné aktivovat i pfi externim napajeni. Pro nastaveni této
funkce provedte, prosim, zatrh u poloZKky pro jeji aktivaci s externim napajenim "Enable
suspend while on external power" na obrazovce pro vypinani "Power Off" a zvolte ¢as do
automatickeho vypnuti.

(Z vyroby je jako implicitni nastaveni bez zatrZeni této volby.)
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V4

2 PRIPRAVA NA MERENI
2.1 Pripojeni napajeni
(neni zapotiebi, pokud se pouzije vestavény akumulator BT-61Q)

Pfipojeni vnéjSiho akumulatoru viz obrazek dole.

» Vysokokapacitni akumulator BT-3L

Pouzije se napajeci kabel PC-6.

Koncovky
konektort

BT-3L PC-6
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2.2 Nastaveni pristroje pred mérenim

Umistéte pfistroj na stativ. Peclivé ho urovnejte a zcentrujte. Pouzivejte stativy s upinacim
Sroubem o priméru 5/8 inch a se stoupanim 11 zavitl na inch jako je napf. Typ E TOPCON

dfevény stativ.

1. Ustaveni stativu
Nejdfive vytahnéte vysouvaci nohy stativu
na pozadovanou délku a utahnéte Srouby
na jejich stfedni ¢asti.

2. Pripojeni pristroje na hlavu stativu
Umistéte pristroj opatrné na hlavu stativu a
pohybujte jim tak , az je olovnice presné
nad stfedem bodu. Peclivé utadhnéte upinaci
Srouby stativu.

3. Hruba horizontace pfistroje pomoci libely
Otacenim stavécich Sroubu A a B posunite
bublinu do stfedu kruhové libely. Bublina je
nyni umisténa v pfimce, ktera je kolma na
spojnici dvou pouzitych stavécich Sroubd.

Stavéci
Sroub C

(

Stavéci
Sroub A

Stavéci
Sroub B

Otacenim stavéciho Sroubu C posunte bublinu
do stfedu krabicové libely.

4. Horizontace pomoci alhidadoveé libel
Otacenim pristroje umistéte alhidadovou
libelu rovnobézné se stavécimi Srouby. A a
B a pak otacenim téchto Sroubl umistéte
bublinu do stfedu libely.

Stavéci
Sroub A

Stavéci
Sroub B

Otocte pristroj o 90° (172) okolo svislé osy
a otacenim stavéciho Sroubu C opét
vystfedte bublinu libely.

¥~ & Stavéci
=, Sroub C

Opakuijte postup 1 a 2 pfi kazdém otocCeni
pristroje o 90° a kontrolujte, zda je bublina
ve v8ech polohach pfesné centrovana.

5. Centrace pomoci optické centrace.
Prizplsobte okular dalekohledu optické
centrace svému oku. Uvolnéte upinaci
Sroub a posunte pristroj az je stfedova
znacka ztotoznéna se stfedem bodu a pak
utahnéte upinaci Sroub. Posunujte pfistroj
opatrné a ne rotaci. Poloha bubliny se tim
zmeéni minimalné.

Bod
Stfedova znacka

6. Dokonceni horizontace pristroje
Horizontujte pfistroj pfesné tak, jak je
uvedeno v bodu 4. Otacejte pfistrojem a
kontrolujte  pohledem, je-li  bublina
alhidadove libely stale ve stfedu, nezavisle
na poloze pfistroje.
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2.3 Zapnuti napajeni

1 Zkontrolujte, Ze pfistroj je opravdu vyrovnany.
Zapnéte hlavni vypinac.

Objevi se pruh znazorhujici postup nového
zavedeni operacniho systému, jestlize pfistroj

- zapnete poprveé, nebo se provede test
hardware.

@004 ToPSOM all Rights Reserved. . .
Ukaze se obrazovka s plochou Windows CE s
ikonou standardnich méreni "Standard Meas".

.g 2 Stisknéte ikonu "Standard Meas".
ey

Internet
Carmnputer Explarer

i b

Recycle Bin - Microsoft
WiordPad
o
My
Docurments

&5t SRRl ] ()

Hlavni nabidka

Zobrazi se hlavni nabidka.

STANDARD MEASUREMENT

[y

MEAS  SETUP ADIJST  PROG

EXIT

4@

Znazornéni zbyvajici kapacity akumulatoru /

» Zkontrolujte si na displeji zbyvajici kapacitu akumulatoru. Pokud je zbyvajici energie
akumulatoru nizka, zaménte jej za nabity akumulator, nebo jej nabijte. Viz oddil 2.4 "Zobrazeni
zbyvajici kapacity akumulatoru.
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2.4 Zobrazeni zbyvajici kapacity akumulatoru

Zobrazeni zbyvajici kapacity akumulatoru udava stav napajeni.

anGlEMODE |
v :  10°20°'30" ;
HR: 90°20'30"

Zobrazeni zbyvajici kapacity akumulatoru

o
MPM (i) III.;/
£ o : o ioh PPM (pprd 10,

OSET HOLD HSET Pl

Méfeni je mozné.

=

Napdjeni je nedostatecné. Akumulator by mél byt znovu nabit nebo
zaménén za plné nabity akumulator.

-

]

Mé&rFeni neni mozné — nutné je nové nabiti nebo vyména akumulatoru.

Poznamky...

1) Doba, po kterou je mozné napajeni z akumulatoru, se méni podle okolnich podminek, jako
Je teplota okoli, doba nabijeni, pocet stavajicich cyklt nabiti a vybiti atd. Z hlediska
zabezpeceni se doporucuje nabijet akumulator jiz pfedem a nebo mit pfipraveny nahradni
plné nabity akumulator.

2) Pro obecné pouzivani akumulétoru viz kapitolu 8, "NAPAJECI ZDROJ A NABIJENI".

3) Zobrazeni zbyvajici kapacity akumulatoru znazorriuje energii akumulatoru v zavislosti na
pravé probihajicim reZimu ¢innosti. Bezpecna situace indikovana zobrazenim zbyvajici
kapacity akumulatoru v rezimu mérfeni uhlt nemusi nutné zajistovat schopnost akumulatoru
pro jeho pouZiti v rezimu méreni vzdalenosti.

Muze se stat, Ze zména rezimu z méreni uhli na méreni vzdalenosti bude znamenat
ukonceni provozu z divodu nedostatecné kapacity akumuléatoru pro rezim méreni
vzdalenosti, ktery potiebuje vice energie nez rezim méreni thld.

4) Pri zméné rezimu méreni se vzacné muze stat, Ze se u zobrazeni zbyvajici kapacity
akumulatoru projevi okamZity pokles kapacity o dva dilky a to proto, Ze pfesnost systemu
kontroly akumulatoru neni vysoka. Nejedna se o problém s pfistrojem.
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2.5 Korekce naklonu vertikalniho a horizontalniho uhlu

Jakmile jsou aktivovana Cidla naklonu, zobrazi se automaticka korekce vertikalniho a
horizontalniho uhlu nespravného vyrovnani.

Pro zajisténi presného méreni uhl museji byt ¢idla naklonu zapnuta. Rovnéz Ize pro jemné
vyrovnani pfistroje vyuzit obrazovku. Jestlize se na obrazovce objevi oznameni o piekro€eni naklonu
(TILT OVER), je pristroj mino rozsah automatické kompenzace a je nutné jej vyrovnat ruéné.

osa alhidady osa alhidady

T~ j zenit

[~ odchylka osy alhidady
| ve sméru osy X

I zenit

F""- odchylka osy alhidady
ve sméru osy Y

e, [} BT Soguge
B 1 [} | '.’.33%5‘ lIIE
M T RK | || 2are [k
il My s[4/ Aaf M
= > Inwr_i,;—:l';“rlﬁ
o | L1 1 —— E

* GPT-7000 kompenzuje udaje jak vertikalniho, tak i horizontalniho uhlu na zakladé odchylky osy
alhidady ve smérech X a Y.
« Vice informaci o dvouosé kompenzaci najdete v kapitole "DODATKY".

Kdyz je pristroj mimo rozsah kompenzace (TILT OVER).
e ]

v o B | = |- e 2] e
= 1{% B CIEITE TIED Ei%l HF-=ii|ﬁ

6ET HOD HEET Pl g i SET WO HEE g CET HOLD HEET e
i S| | | |
Osa alhidady ve sméru Osa alhidady ve sméru Osa alhidady ve sméru
osy X mimo rozsah osy Y mimo rozsah osy X a' Y mimo rozsah

» KdyZ je pfistroj nestabilni nebo za vétrného pocasi je udaj vertikalniho a horizontalniho uhlu
nestaly. V tom pfipadé muzete automatickou korekci uhlu naklonu pro vertikalni a horizontalni
osu vypnout. Informace o vypnuti korekce naklonu najdete v oddilu 2.5.1 "Nastaveni korekce
naklonu softwarovym tlagitkem" nebo v kapitole 4, "MOD NASTAVENiI PARAMETRU".
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2.5.1 Nastaveni korekce naklonu softwarovym tlacitkem

[Priklad] Vypnuti korekce Tilt OFF

stranu 2 funkci.

Vv : 10°20'30" T, ||ESC
HR: 90°20'30"

<l ANG|

REC

0SET HOLD HSET  Pi =

B! rPEMIfmm) 0.0

h  PRMippr) 10,0
F1||F2||F3 Q -

R .. - couteuns nostvont.
ANGLE MODE Zobrazi se sou¢asné nastaveni.

Vv : 10°20'30" T2, ||ESC
HER: gp=20'30"™

L

ANG|

REC

TLT ¥/% RL P2 omem og

PP (ppml 10,0
O 2| 3] (7] o

2o wendl stsknete factio [OFF)

4 Stisknéte tlaCitko [EXIT].
State:  [XY-ON] Displej se vrati na pfedchazejici rezim.

¥ : 0°00701"
¥ 1 0°00732"

X-0n

* Zde provedené nastaveni je propojeno s nastavenim uvedenym v kapitole 4 "REZIM
ZADAVANI PARAMETRU".
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2.6 Kompenzace systematickych chyb pristroje

1) Chyba vertikalni osy (ofset Cisla naklonu X, Y)

2) Chyba kolimace

3) Chyba udaje nuly vertikalniho uhlu (indexova chyba)

4) Chyba horizontalni osy

VySe uvedené chyby je mozné kompenzovat v software, kde se interné provadéji vypocty se
zapoctenim hodnot kompenzaci.

Rovnéz mohou byt uvedené chyby kompenzovany softwarovou kolimaci jedné strany
dalekohledu, ktera se dosud pro vylou€eni chyby provadi obracenim na obou stranach
dalekohledu.

 Pro nastaveni téchto kompenzaénich hodnot nebo navrat k plivodnim hodnotam viz kapitolu
5, "KONTROLA A NASTAVENI".

« Pro vyfazeni této funkce z provozu viz kapitolu 4 "REZIM ZADAVANIi PARAMETRU", nebo
kapitolu 5, "KONTROLA A NASTAVENI".
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2.7 Jak zapisovat Cislice a pismena abecedy

Tento pfistroj poskytuje dvé moznosti zapisu Cislic a pismen abecedy.

Jedna je prostfednictvim fyzické (hardwarové) klavesnice a je podobna metodé u mobilnich telefonu.
Jedné klavese s Cislici jsou pfifazeny tfi abecedni znaky.

DalSi pouziva softwarovy panel vstupl. Pro vyvolani softwarového panelu vstupl stisknéte klavesu
[ [#] 1, nebo stisknéte ikonu klavesnice na li§té uloh.

* [PFiklad]: Na fyzické (hardwarové) klavesnici zapiste "job_104" jako nazev nové slozky.
Zkontroluje, jestli jste v rezimu, kdy je na obrazovce plocha Windows CE.

£ B

My Internet Standard

_;;_gmp_g_t_g[ Explorer Meas
a 12

2 K e

Recycle Bin - Microsoft
WiordPad
i S y
My
Documerts

% B 12114 Pm

Standard
Meas

Internet
Explorer

Arrange Icons By k
Refresh

Paste
Paste Shortout

&9ctart -]
»w £ &
My Internet Standard
Computer Explorer Meas
17
o H
2 ﬁ@
Recycle Bin - Microso
WiordPa
i L
f'-'hf
Documents
&95tart % D 12:16 P ([ [ G
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1 Stisknéte a podrzte stisknuté pozadi plochy.
Ukaze se vam na displeji "roletova nabidka".

2 Zvolte poloZzku pro novou sloZku "New Folder".

Na obrazovce se vam ukaze nova slozka
"New Folder" ¢ekajici na zapsani nového
nazvu.
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Pl Internet
Cornputer Explorer
2 B
fd
Recycle Bin  Microsoft

WordPad

¢

Stardard

MMy
Docurnents
295tart ﬂ@}b,ﬁ 12:17 P [} G
indikace rezimu
pismen abecedy
.l a®
=
My Internet
Computer Explorer Meas
e =T
J W
2 B
Recycle Bin  Microsoft
WardPad
Lde; IE'/
Inbio Py
Documents
&9 ctart @3 7 12:17 P
w £ &
MMy Internet Standard
Computer Explorer Meas
= -
e L1
2
Recycle Bin  Microsoft
WiordPad
= m
Py n
Documents
start | @ % 5 1212 pm
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3 Stisknéte klavesu [[#] ] pro pfepnuti do
rezimu zapisu pismen abecedy.

Na liSté uloh se objevi indikace rezimu
pismen abecedy.

4 Provedte vstup pismen abecedy.
Zapiste 'j'.
Stisknéte klavesu [4](JKL). V podfizeném okné
se
na displeji objevi tvar pismene 'j' znazorriujici
zapisované pismeno.

V nazvu se pak ukaze pismeno 'j'.

5 Zapiste '0'.
Stisknéte [5](MNO), [5], [5].
Znak v podfizeném okné se bude postupné
ménit na'm’, 'n', '0".
V nazvu se pak za 'j' zapiSe pismeno '0'.

6 Zapiste 'b'.
Stisknéte [7](ABC), [7], [7].
Znak v okné se bude postupné ménit na 'a','b'.
V nazvu se pak za 'jo' zapiSe pismeno 'b'.

7 Zapiste ' '

Stisknéte [3](YZ_), [3], [3].

Znak v podfizeném okné se bude ménit

na'y','z," "

V nazvu se pak za 'job' zapiSe



8 Stisknéte klavesu [[#] ] pro navrat do
rezimu zapisu Cislic.
Na listé uloh zmizi indikace rezimu pismen
abecedy.

9 Zapiste '"104'.
Stisknéte [1], [0], [4].
V nazvu se pak za 'job_' zapiSe 104"

~ = OO0 6 0
J0aed
RN R ]
L5068
0080 ®
Lot e @:g:ﬁ
il iy

10 Stisknéte klavesu [ENT].

V rezimu zapisu pismen abecedy se kombinaci klaves [Shift] + [0-9,.-] vytvarFeji velka pismena.
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» VVyvolejte softwarovy panel vstupd.

w £ 8§

My Internet Standard
Corputer Explorer Meas
~ 112
<7 =
Recycle Bin - Microsoft j
wWiordPad
Inbox My 1
Documents Hide Input Panel
S+ 7 12:19 PM
v £ &
My Internet Standard
Compuiter Explorer Meas
~ 1172
7
ReiCyele B Input Panel
Es(1[2[3[4[5]6]7][8[9]0]- =]«
x| [rablafwle[r[t[y[ulifo[p[[]]
Wi EnPasdfuh]kl;'
Shift|z [x|c|{¥|[b|n = fl+
ctiai] - [\] I&IH*—I*
% 3 1zo1mm Bl
MMy Internet Standard
Computer Explcrer Meas
~ 112
2
Recycle Bin Input Panel
Bsc[ ! [@[#[§[%][~[&[*](]) ][ |+]vel
R[T[¥[ufrfofp[{]}
FIGIH[]|K]|L o
CYIB[NIM[£]3[?7]+
I [e]r]e]-
A% 71222 PM |[E

£ B

MMy Internet Standard
Computer Explorer Mieas
AT
] L1
2
Recycle Bin Input Panel

m

|
]

y,ﬁ 12:22 PM E B

1 Stisknéte klavesu [[#] ] nebo stisknéte ikonu
klavesnice na listé uloh a zvolte polozku
"Keyboard".

Na displeji se vam ukaze softwarovy panel
vstupd.

Data muzete zapisovat stejnym zplisobem, jako
byste psali na klavesnici vaseho PC.

2 Pro zménu klavesnice:

Stisknéte klavesu [CAP] nebo klavesu [ au ].

3 Pro odstranéni softwarového panelu vstupl
stisknéte klavesu [ [#] ] nebo stisknéte ikonu
klavesnice na listé uloh a zvolte "Hide Input
Panel".
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2.8 Datova Karta

» Jak viozit pamét'ovou kartu

kryt karty

vedeni karty
packa krytu
~Kkarty

pamétova

==
1 ZatlaCenim na packu krytu karty kryt otevrete.

2 Vlozte pamétovou kartu.

Poznamka...

Zkontrolujte, jestli je karta vloZena aZ na doraz a ve spravném sméru.

3 Kryt karty uzavrete.

+ Jak vyjmout pamét'ovou kartu

1 ZatlaCenim na packu krytu karty kryt otevrete.
2 Stlacte dolt vedeni karty.

Poznamka...
Kartu pfedrzujte rukou a chrarnite ji tak pfed padem.

3 Pamétovou kartu vyjméte.
4 Kryt karty uzavrete.
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2.9 Program ActiveSync

ActiveSync firmy Microsoft je software pro synchronizaci dat: synchronizuje data mezi
pristrojem s Windows CE (jako je GPT-7000) a osobnimi pogitaci.

PFi pouziti AciveSync si pfistroj GPT-7000 muze vyménovat data s osobnim pocitaéem
prostfednictvim USB kabelu. Pro zfizeni spojeni mezi GPT-7000 a vasim pocitatem musite
nejprve na svuj pocita¢ nainstalovat ActiveSync.

Pro stazeni software ActiveSync se obratte na tuto adresu:
http://www.microsoft.com/windowsmobile/

2.9.1 Pripojeni
1 Nainstalujte na svuj pocita¢ program ActiveSync (pokud jiz neni nainstalovan).

2 Propojte GPT-7000 s vasim pocitatem kabelem rozhrani F-25 podle nasledujiciho obrazku.

GPT-7000 PC

USB port (A)

™ .:-'.'-.. = - l—...-. 1‘}.
Wk:_—;u__.i‘ USB port (mini B)

3 Pristroj GPT-7000 da hlaseni o pfipojovani "Connecting to Host".
4 Pocita¢ nabidne pfipojeni na urovni partnera (partnership) nebo hosta (guest).
5 Jako odpovéd na usporadani v podobé hosta (guest) zvolte tlacitko odmitnuti [NO].

6 Pro pokracovani stisknéte tlacitko [Next].
Jakmile se spojeni navaze, na vasem osobnim pocitaci se objevi okno ActiveSync.

7 Klepnéte na ikonu prizkumnika [Explorer]. Uvidite uspofadani souboru v GPT-7000.
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3 REZIM STANDARDNIHO MERENI

STANDARD MEASUREMENT

—

I

FrmpEm

MEAS

SETURE ADIUST

ExIT

[y

FPROG

A, N

3.1 Méfeni uhlu

REZIM STANDARDNIHO MERENI
Méreni uhld, méreni délek, méreni souradnic.
Stisknéte ikonu [MEAS].

3.1.1 Méreni pravotoc€ivého horizontalniho uhlu a vertikalniho uhlu

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhld.

ANGLE MODE

OSET

@

OSET QK

[,

ESC

ANG|

REC

MO

NE

my 0.0

F2

F3

F4

PPM (ppret 10.0

/4, N

W
R x

ANGLE MODE

10°20' 30"
90°20'30"

OSET HOLD HSET Pl

Fl

F2

F3

F4

T@ ESC

<l ANGl

REC

NP
PPM (e 0.0
PEM (pprl 10,0

/4, [
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1 Zacilte na prvni cil (A).

2 Nastavte horizontalni uhel cile (A) na 0°00'00".
Stisknéte tlacitko nastaveni nuly [F1] a pak
tlaCitko kladné odpovédi [YES] na dotaz, je-li
nastaveni nuly v pofadku.

3 Zacilte na druhy cil (B).
Zobrazi se pozadovany horizontalni i vertikalni
uhel k cili B.



3.1.2 Prepinani mezi horizontalnim uhlem s orientaci vpravo a vlevo

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

TILT W% RAL
F1||F2

¥ o1 10°207 307
HR: 90°20T730"

P2

F4

ANGLE MODE

ESC

k

ANG|

REC

NP
MPM (rrn) 0.0
FRM (pprd 10,0

A N

1 Stisknéte tlaCitko [F4] a pfejdete na stranu 2
funkci.

2 Stisknéte tlacitko [F3].
ReZim horizontalniho uhlu pravotocivého (HR)
se prepne na uhel levotoCivy (HL).

3 Zmérte cil stejnym zpusobem jako v rezimu
HR.

» P¥i kazdém stisknuti tlacitka [F3] se provede vzajemné prepnuti mezi rezimy HR/HL.

Doporuceni

Jak cilit

ostrete nitkovy kfiz.

1 Nastavte dalekohled proti svétlu. Otoéte zaostfovacim kruhem okularu tak, aby byl
nitkovy kfiz jasné viditelny. Otodéte kruhem proti plvodnimu sméru a zpétnym pohybem

2 Povolte ustanovky a zacilte vrch trojuhelnikové znacky kolimatoru na terC.Udrzujte mezi
vami a kolimatorem urcitou vzdalenost.

3 Zaostfovacim kruhem objektivu zaosttete cil.

Jestlize se pfi pohledu pres dalekohled
vytvafi paralaxa mezi nitkovym kfizem a
teréem, je Spatné zaostfeno nebo je Spatné
nastaven okular. Toto nepfiznivé ovliviiuje
presnost méreni. Znovu pedlivé zaostrete
nebo adjustuijte okular.

Zaostfovaci kruh

Okular (zaostfovani
nitkového kFize)
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3.1.3 Méreni od pozadovaného horizontalniho uhlu

1) Zadani uhlu podrzenim hodnoty

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

ANGLE MODE
W H ANGLE HOLD ESC
HER: |
HR: 90 °20'30" ! ANG

SET 7
- REC

Qesd| | no 55
OSET S
Fi @‘ F3| [F4| rvor 100
A, (I

2) Zadani horizontalniho uhlu z klavesnice.

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

V 10°20"30™ 7, | |ESC
HR: 90°20'30" 2 ANG|
REC
OSET HOLD HSET Pl oy 00
F1||F2 @ I
70.2030

AMNGLE MODE /
v ESC
HR : @
REC
OSET [ | B A
Fi| (F2| [F8] [Fa| ™o o0

1 S pouzitim horizontalniho ustanovky nastavte
pozadovany horizontalni uhel.
Pfiklad: 120°00'00"

2 Stisknéte tlacitko pro podrzeni hodnoty [F2]
(HOLD).

3 Zacilte na cil. *1)

4 Stisknutim tlacitka [YES] ukoncite drzeni
horizontalniho uhlu.
Displej se vrati zpét k normalnimu rezimu
méfeni uhld.
*1) Pro navrat na pfedchozi rezim stisknéte
tlagitko [NO].

1 Zacilte na cil.

2 Stisknéte tlacitko [F3].

3 Zapiste pozadovany horizontalni thel.

Napfiklad: 70°20'30"
Zapiste 70.2030

4 Stisknéte tlacitko [SET]. *1)
Po skonc&eni je mozné provadét normaini
méfeni od poZzadovaného horizontalniho dhlu.

*1) P¥i Spatném zapisu vstupni hodnoty
(napfiklad 70 ) se zadavani neukondi.
Zapis znovu od kroku 3.
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3.1.4 Rezim udaje vertikalniho uhlu v procentech (%)

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

W
R x

18.2

90° 20307

TILT W/ RAL

2

%

Fl

D

F3

F4

ANGLE MODE

% ESC

<l ANG|

REC

NP
pPMim) 0.0
FPM (pprn) 10,0

A, (N

1 Stisknéte tlaCitko [F4] a pfejdete na stranu 2
funkci.

2 Stisknéte tlacitko [F2]. *1)

*1) Rezim zobrazeni se pfepina pfi kazdém stisknuti tlaCitka [F2].
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3.2 Méreni délek

Poznamka...
Délky kratsi nez 1m a delsi nez 400m nebudou v modu mereni bez hranolu zobrazeny.

e M6d méreni s hranolem a bez hranolu

Pristroje fady GPT-7000 jsou schopny provadét méreni délek pomoci neviditelného pulsniho
laserového paprsku emitovaného pulsni laserovou diodou. Je mozné zvolit mezi moédy méfeni
délky s hranolem a bez hranolu, kdy je pfistroj schopen urCovat délky na objekty mimo hranol.

» Nezavisle na tom je-li laserovy ukazatel zapnuty, je mozné méfit jak v modu hranolovém, tak v
bezhranolovém. Tzn. je-li GPT-7000 pouzit v terénu v zastavéné oblasti a pod. laserovy
ukazatel mlze byt vypnuty a méfeni délek muze byt provadéné bez nebezpeci osinéni treti
osoby laserovym paprskem.

» Pfi méfeni na odrazny Stitek pouzijte méd méfeni na hranol.

» Pfi méfeni na hranol se ujistéte, Ze je nastaven moéd méreni na hranol. V opaéném pfipadé
neni garantovana presnost.

» Bezhranolovy méd je dostupny pfi vdech méfenich délky, jako je méfeni délky, soufadnicové
méfeni, méfeni odsazeni a vytyCovani.

* Pro pfepinani mezi médy méfeni s hranolem a bez hranolu stisknéte hvézdi¢kovou klavesu a
potom soft klavesu [NP/P]. Indikator bezhranolového méfeni [NP] bude zobrazen v pravé Casti
displeje. Zména mdédu musi byt provedena pfed zapocCetim méfeni.

Pfiklad: Délkové méreni Souradnicové méfeni
Vv : 38°15'20" Tr, || ESC K _0.153 |lo||ESC
HR: 93°54740 > ANG| E : 2.233 > J[N3|
STz 2.850 ot 1.765
+pp |REC +pp |REG
Im Im
MEAS MODE -—  P1 Nm(ﬁ MEAS MODE -— = Pl Npmcr@ 0.0
PEM (pprl 1000 F1 F? F3 F4 PPM (pprn! 10,0
F1||F2||F3| | F4 o =

Indikator bezhranolového méfeni
« V pfipadé cileni do blizkosti hranolu pfi zapnutém bezhranolovém médu, nebude méreni
provedeno z divodu pfili§ silného svételného signalu.
3.2.1 Zadani atmosférické korekce

Pfi zadavani atmosféricke korekce se korekcni hodnota ziska z méfeni teploty a tlaku. -
O zadavani atmosférické korekce se dozvite v kapitole 7 "ZADAVANI ATMOSFERICKE KOREKCE".
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3.2.2 Zadani korekce na konstantu hranolu

Konstanta hranold TOPCON je 0. Nastavte konstantu hranolu 0. Jestlize je pouzivan hranol jiného

vyrobce, musi byt predem nastavena odpovidajici konstanta hranolu. )
O zadavani konstanty hranolu viz. kapitola 7 "ZADAVANI ATMOSFERICKE KOREKCE". Tato

hodnota zlstava ulozena v paméti i po vypnuti pfistroje.

Poznamka...
Pred uskute¢nénim méreni v bezhranolovém modu zkontrolujte, zda je velikost konstanty

hranolu nastavena na 0.

3.2.3 Méreni délky (kontinualni méreni)

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

T, o' "o oo el
v : 10°20'30"  |12][ESC
2 Stisknéte tlacitko [l ].

HE: 90°20'30 .@ *1), *2)

[Pfiklad]:
REC Horizontalni délka / reZim prevyseni

OSET HOLD HSET Pl Npmm::; g 0.0

PPM (ppr 10,0
F1||F2||F3| | F4 A

vV o+ 38°1572Q" T2, ||ESC
HR: 93°54740"

Zobrazi se vysledek. *3) ~ *7)

P ﬁwq
HD: 223l
VD 1.764 @E
MEAS MODE =5
__ M {pmr 0.0 \ Znaky charakterizujici
F1 F2 F3 F4 | FPMeem 10.0 rezim méreni
A, [N

*1) Na Ctvrtém Fadku se v pravé Casti displeje objevi nasledujici znaky predstavujici rezimy méfeni:
F=Fine (jemny); C=Coarse (hruby); T=Tracking (sledovani); R=Continuous (Repeat) (nepfetrzity);
S=Single (jednotliva méfeni); N=N-times (N krat)

*2) Pfi Cinnosti dalkoméru se na displeji objevi znacka

*3) Vysledek se zobrazi zaroven s akustickym signalem.

*4) Jestlize je vysledek ovlivnén napf. chvénim vzduchu, méfeni se mize automaticky opakovat.

*5) Pro zménu na jednotliva méfeni stisknéte tlacitko [F1].

*6) K prepnuti mezi Sikmou délko a horizontalni délkou s prevySenim stisknéte tlacitko [ <l ].

*7) Pro navrat do rezimu méfeni uhlu stisknéte tlaCitko [ANG].

nkn
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3.2.4 Méreni délky (jednotlivé méreni/N nasobné méreni)

PFi pfedem zadaném poctu opakovani provede pfistroj zadany pocet méfeni délky a zobrazi se
priimérna hodnota délky.

Pokud je zadany pocet opakovani 1 nebo 0, primérna hodnota délky se nezobrazi, protoze se
jedna o jediné méfeni. Z vyroby jsou nastavena jednotliva méfeni.

1) Zadani poctu opakovani ]
Viz kapitola 4, "MOD NASTAVENiI PARAMETRU".

2) Metoda méreni

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhld.

1 Zacilte na stfed hranolu.

ﬁ 2 Stisknutim tlacitka [ ] zvolte rezim méreni.
ANGLE HODE [PFiklad]: Horizontalni délka

Vo 10°20T30™ 2 ||ESC N nasobné méfeni se spusti.

HR: 90°20730™ [

@r ANG

REC

0SET HOLD HSET Pl Npmm:;]? 0.0

FPM (ppre) 10,0
L e

_ Spolu s akustickym signalem se zobrazi
DISFANCE. MORE pramérna hodnota.

vV : 38°15'20" T, ||ESC
HR: 93°54740™

> ANG|

HD: 2.237
VD: 1.764 gy REL
MEAS MODE — Pl om0
R (P2 |78 [ e oo

*1) Na ctvrtém fadku se v pravé Casti displeje zobrazi nasledujici znaky predstavujici rezimy
méreni.
R=Continuous (Repeat) (nepfetrzity); S=Single (jednotliva méfeni); N=N-times (N krat)
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3.2.5 Rezim méreni jemny / sledovaci / hruby

» Jemny rezim: To je bézny rezim méfeni délek.
Doba méfeni: rezim 0,2 mm: pfiblizné 3 sekundy
rezim 1 mm: pfiblizné 1,2 sekundy
Vysledek ma rozliseni 0,2 mm nebo 1 mm (0,001 ft nebo 0,005 ft).

* Hruby rezim: Tento rezim méfi kratSi dobu nez jemny rezim.
Tento rezim pouzivejte pro objekty, které mohou byt mirné nestabilni.
Doba méfeni: pfiblizné 0,5 sekundy
Vysledek ma rozliSeni 1 mm nebo 10 mm (0,005 ft nebo 0,02 ft).

 Sledovaci rezim :  Tento rezim méfi kratSi dobu nez jemny rezim.
Tento rezim pouzivejte pro vytyCovaci méfeni. Je velmi uzite€ny pfi sledovani
pohybujiciho se objektu nebo pfi vytyCovacich pracich.
Doba méfeni: pfiblizné 0,3 sekundy
Vysledek ma rozliSeni 10 mm (0,02 ft).

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni délek.

1 Provedte kolimaci stf hranolu.
e — ovedte kolimaci stfedu hranolu

2 Pro vybér rezimu stisknéte tlacitko [F2].
Vv 1 38°15'20" T, ||ESC

HR: 93°547407

P ANG|
HD: 2.237
VD1 1.764 «pg |REC
m TP
MEAS MODE - P1

MPM i 0.0

PPM (pprt 10,0
| & | [F] e s

*Z1o)bra2|’ se prvni pismeno stavajiciho rezimu.

Vv i 38°15'20" o, ||ESC
HR: 93°54740"
3B 2.236

. REC
VD 1.763 E Tim je reZim nastaven a znovu se objevi
FINE TRK RS m NP meéfeni délek.

- MEM (e 0.0

—
B PPM (ppr) 10,0
Rl [E2] [0 4| ™o o

*1) Na &tvrtém Ffadku se v pravé Casti displeje zobrazi nasledujici znaky pfedstavujici rezimy méfeni.
F=Fine (jemny); C=Coarse (hruby); T=Tracking (sledovani)
*2) Nastaveni zruSite stisknutim tlacitka [ESC].

3 Zvolte rezim méreni stisknutim tladitka [F1],
[F2] nebo [F3]. *2)

dl ANG|
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3.2.6 Vyty&ovani (Stake Out — S.0)

Zobrazi se rozdil mezi méfenou délkou a délkou pfedem danou.

zobrazena hodnota = mérena délka — standardni (pfedem dana) délka

Operaci vytyCovani je mozné provadét pro vodorovnou délku (HD), pfevySeni (VD) nebo Sikmou

délku (SD).

[Priklad]: Vodorovna délka

Vo 38°15'20"
HR: 93°54'40"

1SN 2.238
YDz 1.764
£ = == Pp

DBIBIE

DISTANCE MODE

ESC

il ﬁNq

+ex |REC

m MNP
MPM () 0.0
PPM (pprd 10,0

/4, N

HD: 0.000
VD: 0.000
SD: 0.000

[GD]

WD

=0

ExIT
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1V rezimu méfeni délek stisknéte tlaCitko [F4]
a pfejdéte tak na stranu 2 funkci.

2 Stisknéte tlacitko [F1].
Zobrazi se stavajici zadana hodnota.

3 Tiaitky [HD) - [SD] zvole reZim pro zadéni

standardni délky.



STAKE OUT MODE
BXIT
HIjs
Please Input
Sk m
()i
HC WD =

Indikator vytyCovani

DISTANCE MODE
v gc15'20™ |12, ||ESC
. 2o ' "
HR: 93°54'40 - ANG|
201C) 97.763
VD 1.764 +pg [REL
m NP
MEAS MODE — Pl uem 00
F1 F2 F3 F4 PPM (ppr) 10,0
/4,

4 Zadejte horizontalni délku pro vytyceni.
5 Stisknéte tlacitko [SET].

6 Stisknéte tlacCitko [EXIT].

7 Zacilte na hranol.
Zobrazi se rozdil mezi mérenou délkou a
standardni délkou.

* Pro navrat do normalniho rezimu méreni délek vratte hodnotu standardni vzdalenosti na "0".

61



3.3 Méreni souradnic
3.3.1 Zadani hodnot souradnic stanovisté

Nastavte soufadnice stanovisté pfistroje jako soufadnice pocCatku a pristroj bude automaticky
pocitat a zobrazovat soufadnice neznamého bodu (poloha hranolu).

i

odrazny hranol (n,e,z)

N
z

stanovisté C

= E

pocatek 0,0,0
Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhlu.

ANGLE MODE 1 Stisknéte tlagitko [ L% 1.

i 10°20"30™ ESC|| 2 stisknate tlagitko [F4] pro prechod na
stranku 1 funkci.

HR: 90*20"30™

P.NG|

REC

OSET HOLE HSET  P1 Npmm:)l g 0.0

1 1 B

L]
3 Stisknéte tlacitko [F3].
Zobrazi se predchozi data.
N ~0.153 |z, ||ESC
E 2 2.232 l P&NGl
1.764
wrq |REC
m NP

RHT INSHT OCC. P2 \pomeny 0

PR (pprl 10.0
i 2| D ] el
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(D]

EXIT

M E z

N: 0.000 EXIT
E: 0.000
“: 0.000 Il
E [ 2
OCC POINT
OCC POINT (N) EXIT
Hemse T
s edse [hpy
N <> .

4 Stisknéte tlacitko [N].
OCC POINT

5 Zadejte souradnici N.

6 Stisknéte tlacCitko [SET]. *1)

7 Stisknéte tlacitko [E].
8 Zadejte souradnici E.

9 Stisknéte tlacitko [SET]. *1)

10 Stisknéte tlacitko [Z].

11 Zadejte soufadnici Z.

12 Stisknéte tlacitko [SET]. *1)
13 Stisknéte tlacitko [EXIT].

Displej se vrati do rezimu méFeni soufadnic.

*1) Pro navrat do pfedchoziho rezimu stisknéte tla¢itko [EXIT].
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3.3.2 Zadani vysky pristroje / vysky odrazného hranolu

Jestlize se méfeni provadi se zadanim vysky pfistroje respektive vysky odrazného hranolu,
soufadnice neznamého bodu se stanovi pfimo.

[Priklad]: Vygka pfistroje

Zkontrolujte, Ze je pfepnuto do rezimu méfeni uhld.

N _0.153
g 2.232
1.764

FEHT IMNsHT QCC P2
F1 @‘ F3| | F4

D,

ESC

ANG|

*FR

REC

m NP

MPM (i)

0.0

PRM (pprd 10,0

/4, N

ExIT

INST HT: 0.000

INSTRUMENT HEIGHT

|
TNAT Please Input

INSTRUMENT HEIGHT

ExIT

INPUT | | EXIT
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1 Stisknéte tladitko [ ].
COORDINATE MODE

2 Stisknéte tlacitko [F4] pro pfechod na
stranku 2 funkci.

3 Stisknéte tlagitko [F2].

Zobrazi se pfedchozi data.

5 Zadejte vysku pfistroje a stisknéte tlacitko
[SET]. *1)
6 Stisknéte tlacCitko [EXIT].

Displej se vrati do rezimu méfeni soufadnic.

*1) Pro navrat do pfedchoziho rezimu stisknéte
tlacitko [EXIT].



3.3.3 Provedeni méreni souradnic

Jestlize se méfeni provadi se zadanim vysky pfistroje a vysky hranolu, soufadnice neznamého bodu
se stanovi pfimo.

* Pro zadani hodnot soufadnic bodu pfistroje viz kapitola 3.3.1, "Zadani hodnot soufadnic
stanovisté".

» Pro zadani vysky pfistroje a vysky hranolu viz kapitola 3.3.2, "Zadani vySky pfistroje / vySky
odrazného hranolu".

» Souradnice neznamého bodu se vypocitaji nasledujicim postupem:

Souradnice stanovisté: (No,Eo,Zo)
Vy$ka pfistroje: INST.HT
Vys$ka hranolu: R.HT
Svisla délka (pfevyseni): z

Souradnice stfedu hranolu

vzhledem ke stfedovému bodu pfistroje:  (n,e,z)

Souradnice neznamého bodu: (N+4,E1,Z4)
N1=N0+n
E1=E0+e

Souradnice stfedu hranol hledem
Z.=Zs+ INST.HT+2-RHT Hradri N u vz

ke stfedovému bodu pfistroje (n,e,z)

stfedovy bod pfistroje SD .-~ RHT
(No,Eo,Zo+INST.HT) T I
neznamy bod z
o N11E11Z1)

[l
Ll L ]
u

*_ <4—_ stanovisté (No,Eo,Zo)

. -
pocatek | HD :
(0,0,0) | "< >

Zkontrolujte, Ze je prepnuto do rezimu méfeni uhlu.

e o sotacnl stanoits
vysku pfistroje i hranolu. *1)

N : w153 ESC|| 2 Zzadejte smérovy thel znamého bodu A. *2)
E : 2w 232 -l ANG| 3 Zacilte na reflektor.
Z i 1.764 4 Stisknéte tlagitko [ L 1.

«pp |REC Spusti se méfeni.

m NP
RHT INSHT OCC P2 e 0.0

PRM (pprd 10,0
F1||F2||F3| | F4 S
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*1) V pfipadé, Ze se nezadaji hodnoty soufadnic stanovisté, pouzije se (0,0,0) jako implicitni

hodnota téchto souradnic.

Jestlize se nezada vyska pfistroje, pocita se s hodnotou rovnou 0.
Jestlize se nezada vyska hranolu, poéita se s hodnotou rovnou 0.

*2) Viz kapitola 3.1.3, "Méfeni od pozadovaného horizontalniho ahlu”.

3.4 Vystup dat

Vysledek méfeni se z pfistroje fady GPT-7000 pfenasi na sbérné zafizeni dat.

[Pfiklad]: ReZim méfeni délek.

SETUP MODE

MEASUREMEMNT

e COMMUNICATICN 8

YVALUE INFUT

LLIMIT

4 T
Vv : 38°15'20" 17, ||ESC
HR: 93°547407

Ll ANG|
HD: 2.237
VD1 1.764 «pg |REC
m NP
MEAS MODE —  Pi

MPM (o) 0.0

PRM (pprt 10,0
F1||F2||F3| | F4 o

1 Zadejte parametry komunikace v rezimu
SETUP.

Viz kapitola 4, "MOD NASTAVENI
PARAMETRU".

2 Po zadani parametrd komunikace zvolte
rezim méfeni délek.

3 Pracujte se sbérnym zafizenim dat pro
méfeni délek.

Mé&reni se spusti.

Po zméfeni se vysledek zobrazi a
prenese do sbérného zafizeni dat.

V jednotlivych rezimech se provadi vystup téchto dat.

Maéd Vystup
Rezim uhlu (V, HR nebo HL) (V v procentech) V, HR (nebo HL)
Rezim vodorovnych délek (V, HR, HD, VD) V, HR, HD, VD
Rezim Sikmych délek (V, HR, SD) V, HR, SD,HD
RezZim souradnic N, E, Z, HR

» Zobrazené a zaznamenané hodnoty jsou pfi hrubém mérfeni stejné jak ve vySe uvedeném

prehledu.

» Vrezimu sledovani se vysledek zobrazi jen jako udaje o délkach (HD, VD nebo SD).
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3.5 Vystup dat s pouzitim tlacitka [REC]

Vystup vysledk( méreni Ize provést rovnéz stisknutim tlacitka [REC].

[Priklad]: Rezim méfeni délek

SETUP MODE

MEASUREMEMNT

e OVMUNICAT IO o

VALUE IMNPUIT

LINIT

DISTANCE MODE

Vi 38°15720"
HR: 93°54740"
HD: 2.237
VD: 1.764
MEAS MODE — F1
F1||F2||F3||F4

12, ||EsC

dl | ANG

m NP
MPM () 0.0
PPM (ppr!  10.0

/4, [N

DISTANCE MODE

W

EIL;_ESC

Meszage
HEs 9

DATA OUT? él ANG|

IR HBE-

3 [1]
Vs ; *FR Ret
MNP
MEAS MODE - 25— o) 0.0
F1 F2 F3 F4 PRM (pprl 10,0
A, (]
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1V rezimu SETUP nastavte parametry
komunikace.

Viz kapitola 4, "REZIM NASTAVENI
PARAMETRU".

2 Po nastaveni parametrd komunikace
zvolte rezim méfeni délek.
3 Stisknéte tlacitko [REC].

Spusti se méfeni.

4 Po skonéeném méreni stisknéte na dotaz
o vystupu dat tlacitko souhlasu [Yes].

Data se pfenesou do sbérného zafizeni
dat.



4 REZIM NASTAVENiI PARAMETRU

SETUP MODE

MEASUREMENT

COMMUMNICATICN

YALUE INPUIT

LINIT

REZIM NASTAVENiI PARAMETRU
V tomto rezimu se provadi zadavani
parametrl tykajicich se méfeni a
komunikace. Jakmile je parametr
zménén a nastaven, ulozi se jeho
nova hodnota do paméti.

¢, N

4.1 Volba moznosti pri zadavani parametru

4.1.1 Méreni

Nabidka Volitelné polozky Vyznam

MINI ANG NORM / MINI Voli minimalni zobrazitelnou hodnotu Udaje Uhlu.

READING

CRS READING 10mm / 1mm Volivmezi 10 mm a 1v[nm’ pro minimalni délku
v rezimu hrubého méfeni.

FINE READING 1mm / 0.2mm éozliir:umm nebo 0,2 mm pro minimalni délku v jemném

TILT OFF/X-ON/XY-ON | Zapina €idlo naklonu: vypnuto, zapnuto X, zapnuto XY
Zapina a vypina korekci chyb pro cileni a pro stanoveni chyb.
Tuto poloZzku nastavujte po precteni kapitoly 5.5,

3AXIS OFF/ON "Kompenzace systematické chyby pfistroje".

CONPENSATION Dalsi informace najdete v kapitole 5.3.5, "Nastaveni nulové
hodnoty vertikalniho uhlu" a v kapitole 5.5.2, "Zobrazeni
kompenzace systematické chyby pfistroje".

POWER ON MODE ANGLE/DIST Voli nastaveni rezimu méreni po zapnuti mezi mérenim Ghld

a méfrenim délek.

Po zapnuti vybira stejny méd méreni z (FINE/CRS/TRK),

DIST MODE FINE/CRS/TRK ) - Y, x . N
jako kdyZ bylo méfeni délek provadéno puvodné.
DIST DISPLAY HD&VD/SD Po zvapnutl' vvyvbl'rg'\ s?ejny reZim vméFerzi z (HP&VD/SD) jako
kdyz bylo méfeni délek provadéno puvodné.
ZENITH/ Voli umisténi nuly vertikalniho uhlu do zenitu nebo
V ANGLE Z0/HO HORIZONTAL horizontu.
DIST MEAS REPEAT/N TIME | Po zapnuti vybira stejny rezim méfeni z (REPEAT/N TIME),
NUMBER jako kdyZ bylo méfeni délek provadéno plvodné.
Méni rezim formatu zobrazeni pfi méfeni soufadnic mezi
NEZ / ENZ NEZ / ENZ NEZ a ENZ.
W CORRECTION OFF/0.14/0.20 Voli refrakéni koeficient a zakfiveni povrchu Zemé.
Volby pro refrakéni koeficient jsou:
vypnuto (bez korekce), K = 0,14 nebo K = 0,20.
REC TYPE REC-A/REC-B Provadi volbu zplsobu zaznamu dat.
REC-A: Spusti se méfeni a zaznamenaji se nova data.
REC-B: Zaznamenaji se pravé zobrazena data.
NEZ REC FORM STANDARD/ Voli mezi standardnim zaznamem souradnic nebo s 11
WITH RAW Cislicemi a nezpracovanymi daty.
S/A BUZZER OFF/ON Zapina a vypina zvukovy signal pro nastaveny hlasity rezim.

68




4.1.2 Komunikace

Implicitni nastaveni z vyroby je vyznaceno podtrzenim.

Nabidka Volitelné polozky Vyznam
1200 /2400 / 4800 . . . o
BAUD RATE 19600/19200 Nastaveni rychlosti komunikace po sériové lince.
DATA LENGTH 7 BIT/ 8BIT Volba mezi sedmi a osmi bity posilaného slova.
PARITY BIT NON/EVEN/ODD | Zpusob pouziti bitu parity: bez parity, suda, licha
STOP BIT 1 BIT/ 2BIT Volba poétu Stop bitd: 1 nebo 2.
CR, LF OFF/ON V9Iba vypnuti (OFF) nepf) zapnvgti (QN) ukonéquavcich znakl
navratu vozu a nového fadku pfi sbéru dat pocitatem.
PFi komunikaci s externim zafizenim muze protokol opomijet
potvrzeni [ACK] pfichazejici od tohoto zafizeni a neposilat
ACK MODE OFF/ON tak data znovu.
OFF: opomijet [ACK]
ON: standardni

4.1.3 Vstup hodnot

Nabidka Volitelné polozky Vyznam

Pfi nastaveni N nasobného méfeni.

DIST MEAS 0~99 Zadava pocet opakovani pfi méfeni délek.

COUNT SET Jestlize se nastavi pocet opakovani jako 1 nebo 0, provede
se jednotlivé méreni.
Udava Cas, po kterém se dalkomér po skonéeném méreni
délky vypina.

EDM OFF TIME SET 0~99 0: Dalkomér se po skon¢enim méfeni délky vypina okamzité.
1 —98: Dalkomér se vypina po 1 az 98 minutach.
99: Dalkomér je stale zapnuty.

LASER PLUMMET Udava Cas, po kterém se laserova olovnice automaticky

TIME SET 1~99 vypina.

(pouze pro typ 1 —-98: Vypina se po 1 az 98 minutach.

s laserovou olovnici)

99: Manualni vypinani.

4.1.4 Jednotky
Nabidka Volitelné polozky Vyznam
TEMP Celsius/Fahrenheit | Voli jednotky teploty vzduchu pro atmosférickou korekci.
PRESS hPa/mmHg/inHg | Voli jednotky atmosférického tlaku pro atmosférickou korekci.
; Voli mezi stupni (360°) a jednotkami gon (400G) nebo
ANGLE deg/gon/mil | i 6400M) pi zobrazeni m&fenych Ghlti na displeji.
DIST m/ft ;/icsalg’lr;]iem metry a stopami pfi zobrazeni méfenych délek na
us/ Nastavuje pfevodni koeficient mezi metry a stopami.
FEET US kartograficka stopa 1 m = 3,280833333333333 ft.
INTERNATIONAL mezinarodni stopa 1 m = 3,280839895013123 ft.
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4.2 Zadavani parametru

[PFiklad nastaveni] S/A BUZZER: OFF

STANDARD MEASUREMENT 1 Stisknéte ikonu pro nastavovani [SETUP].
e
L. 1
e

(]

MEAS  SETUP  ADRJUST  PROG

XLl
A, (N
2 Stisknéte tlacitko pro méreni
IMEASUREMENT].
@.‘ 3 Trikrat stisknéte tlacitko [NEXT] pro
— pfechod na dalSi polozku.
COMMUMNICATION
WALLE INPUT
A, (N

messorement e
MEASUREMENT [OFF]. *1)

F CORRZCTION

------------- ; 5 Jakmile se stiskne tlagitko [SET],
® DFF& 0014 ©0.20 uskute€ni se nastaveni a znovu se objevi
"REC TYEE obrazovka SETUP MODE.
@® REC-A (O RECEB SET

rMNES REC FORM
@® STANDARD O WITH RAW
FREY

'Sf'r »
T

*1) Pro navrat na obrazovku SETUP SCREEN stisknéte tlacitko [EXIT].
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5 KONTROLA A ADJUSTACE

5.1 Kontrola a nastaveni konstanty pristroje

Moéd urCovani délek na hranol i bezhranolovy mod ma pfistrojovou konstantu.
Je tfeba vlozit pfistrojovou konstantu pro méd méfeni s hranolem i bez hranolu.

Normalné v pfistrojové konstanté nebyvaji Zadné odchylky. Nicméné se doporucuje provadét
srovnavaci méfeni s pfesné méfenou vzdalenosti, ktera je definovana na pevné zakladné.
Jestlize neni takova zakladné k dispozici zfidte si (pfi nakupu pfistroje) vasi vlastni zakladnu
delSi nez 35 metri a srovnavejte délky s délkou uréenou novym pfistrojem.

V obou pfipadech pamatujte, ze Spatné ustanoveni pfistroje a hranolu nad bodem, pfesnost
zakladny, Spatné cileni, Spatné urceni atmosférické korekce, a korekce ze zakfiveni Zemé a
refrakce ovliviuji uréeni kontrolované presnosti.

Je-li zakladna vybudovana v budové, méjte na paméti, ze s délkou budovy se muze vyrazné
ménit teplota prostiedi.

Je-li odchylka srovnavaciho méfeni Smm nebo vétsi (hranolovy méd) nebo 10mm a vice
(bezhranolovy mod) mizete nasledujicim zplsobem zménit konstantu svého pfistroje.
Postup pro hranolovy i bezhranolovy méd méfeni ke totozny jen s tim rozdilem, Ze v pfipadé
hranolového médu je potfeba provést méfeni na odrazny hranol, zatimco u bezhranolového
modu se méfeni provadi na matny bily terc.

1 Na pokud mozZno vodorovné 100 m dlouhé pfimce spojujici body A a B zvolte libovolné bod
C a zméfte délky AB, AC a BC.

A B

2 Aby byla ziskana konstanta vérohodna, opakujte méfeni dle bodu 1. vicekrat
PFistrojova konstanta = AC + BC — AB

3 Jestlize je rozdil mezi nastavenou konstantou a novou, vami uréenou konstantou pfistroje,
provedte postup viz kapitola 6.7 Jak nastavit konstantu pfistroje.

4 Provedte opakované méreni na zakladné a porovnejte nové zmérfenou délku s délkou
zakladny.

5 Jestlize neni pfi pouziti vySe uvedeného postupu zjistén zadny rozdil mezi od konstanty
nastavené v zavodé ukoncete adjustaci. Je-li rozdil vétsi nez 5 mm, kontaktujte vaseho
dodavatele pfistroju TOPCON.

5.1.1 Kontrola presnosti bezhranolového médu

Pokud reserujete pfistrojovou konstantu, musite zkontrolovat pfesnost méfeni
v bezhranolovém médu.

1 Nastavte hranol na dany bod a zméfte délku k hranolu v médu méfeni s hranolem.
2 Sejméte hranol a na stejné misto upevnéte (bilou) desticku.

3 Zménte méficky moéd na bezhranolovy a zméfte délku na destiCku.

4 Opakujte vySe uvedeny postup na vice bodu.

Jestlize je rozdil mezi méfenim v obou médech v rozmezi £10mm, je mozné predpokladat, ze pfistroj
funguje normalné. Jestlize je rozdil vétsi nez +10mm, kontaktujte vaseho dodavatele TOPCON.
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5.2 Kontrola optické osy

Pro kontrolu souososti optické osy teodolitu a dalkoméru pouzijte nasledujici postup. Tuto
kontrolu je potfeba provést vzdy po adjustaci nitkového kfize. Je potfeba zkontrolovat souosost
optické osy dalekohledu a dalkomérné jednotky v hranolovém i bezhranolovém maodu.

MEAS  SETUP  ADJIUST  PROG

ADIUST MODE

W OANGLE O ADJUST

IMNST, COMSTANT

3AXIS COMPENSATICN

' ' T

EDM CHECK

Vv : 65°21'10"
HR: 90°20'30"
sa LEVEL: [N
EDM MODE: PRISM

ExXIT

EDM CHECK

Vv : 65°21'10"
HR: 90°20'30™
sa LEVEL: [Nl &

EDM MODE: PRISM

EXIT | | NP
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1 Umistéte hranol ve vzdalenosti asi 30 az
50 metrd od totalni stanice.

2 Poklepejte na ikonu [ADJUST].

3 Stisknéte tlacitko [EDM CHECK].

4 Zacilte na stfed hranolu. Ozve se
zvukovy signal

5 Stisknutim klavesy [HOLD] podrzte
mnozstvi signalu

V pravé ¢asti indikatoru urovné signalu se
objevi Znacka “ # “.



» Kontrola horizontalniho sméru (nepohybujte pristrojem vertikalné)
6 Otacejte horizontalni jemnou ustanovkou, az zacilite za levy okraj hranolu a az ustane zvukové

znameni.
Hranol

—

Zamérny kfiz

7 Pomalu otacejte horizontalni ustanovkou a posurite zamérny paprsek smérem na stied hranolu

az opét zazni zvukovy signal.
Zkontrolujte na displeji uroven odrazeného signalu a nastavte jednu, nebo dvé ¢arky jak je

ukazano na obrazku nize pomalym otacenim horizontalni jemné ustanovky.

- Zamérny kFiz

EDM CHECK

V : 65°21710"
_ HR: c207 30"
8 Predtéte hodnotu horizontalniho Uhlu a
zaznamenejte si ji. SA LEVEL: [II ] #
EDM MODE: FPRISM

Uroven signalu dvé &arky

9 Otacejte horizontalni jemnou ustanovkou,
az zacilite za pravy okraj hranolu a aZ EXIT MNP /P

ustane zvukové znameni.

_Hranol

-

il

Zamérny kriz

10 Pomalu otacejte horizontalni ustanovkou a posurite zamérny paprsek smérem na stfed

hranolu az opét zazni zvukovy signal.
Zkontrolujte na displeji uroven odrazeného signalu a nastavte jednu, nebo dvé €arky jak je

ukazano na obrazku nize pomalym ota¢enim horizontalni jemné ustanovky (stejné jako

v bodé 6).
11 Prectéte opét hodnotu horizontalniho Uhlu a zaznamenejte ji (stejné jako v bodé 6).
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12 Vypocitejte pramér ze zaznamenanych hodnot levého a pravého okraje hranolu.

Priklad: Krok 8: 0.0120
Krok 11: 0.0940
Prdmeér: 0.0530

13 Zacilte na stfed hranolu.
Porovnejte ¢teni horizontalniho Uhlu a primérnou hodnotu vypocitanou v kroku 12.

Priklad:  Cteni horizontalniho Ghlu na stfed hranolu: 0.0550
Rozdil naméfené a vypocitané hodnoty je : 0.0020

Pokud neni rozdil vétsi nez 2, neni v pouZiti pfistroje Zadny problém.

» Kontrola vertikalniho sméru (nepohybujte pristrojem horizontalné)

14 Postupuje se obdobnym zplsobem jako v pfipadé kontroly v horizontalnim sméru.
Porovnavate ¢teni vertikalniho Uhlu zaméry na stfed hranolu s vypocitanou pramérnou hodnotou.

~ Hranol

e

Zamérny kFiz

Pfiklad: Spodni strana hranolu: 100.1230
Horni strana hranolu: 100.0430

Primeér: 100.0830
Cteni na stfed hranolu 100.0850
Rozdil 0.0020

Pokud je rozdil vétsi, nez 20", kontaktujte prosim vaseho dodavatele TOPCON.

74



* Pro bezhranolovy méd méreni
Pokud je pfijima¢ v modu drzeni, stisknéte klavesu [HOLD] pro opusténi tohoto médu.

15 Stisknéte [F3](BH/H) pro zapnuti
bezhranolového médu.

16 Zacilte na stfed hranolu.

S . oo
EDM CHECK svétla.

Napravo od indikatoru urovné signalu se
. objevi symbol “ # “.

¥V : 447067407
HR: 90°20'30"

sA LEVEL: [HENNN]
EDM MODE: NONPRI

or | CE0)

zpusobem, avSak pro bezhranolovy

mad.
. o Pokud je rozdil do 2" problém pro
V : 447067407 pouziti neni. Pokud je rozdil vétsi, nez
: o ' " vySe uvedend pfipustna hodnota,
HR: 950720730 kontaktujte prosim vaseho dodavatele
SA LEVEL: [IININ] # TOPCON.

EDM MODE: NONPRI

EXIT | | NP
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5.2.2 Kontrola optické osy laserového pointeru

Kontrola zda je opticka osa laserového pointeru totozna s optickou osou dalekohledu totalni
stanice. Kontrolu provedte nasledujicim zplsobem:

Laserovy pointer indikuje pfibliznou polohu zaméry dalekohledu. Neukazuje pfesnou polohu
zamery.

Z toho duvodu se nejedna o zavadu totalni stanice, pokud se laserova stopa odchyluje do 6
mm na 10 metr( od zamérné pfimky dalekohledu.

1 Na stifed kousku milimetrového papiru, nebo na bily papir namalujte cil ve formé kfizku.
2 Ve vzdalenosti asi 10 metrl postavte totalni stanici a zacilte na zamérny kFizek.

3 Zapnéte totalni stanici, stisknéte hvézdickovou klavesu a pomoci tlacitka L.P. zapnéte
laserovy pointer.

cilovv kfizek

» Kontrola optické osy laserového pointeru

4 Zacilte totalni stanici na cilovy kfizek a zkontrolujte, zda se stopa laserového pointeru
neodchyluje o vice nez 6 mm od stfedu kfizku.

Poznamka...

Kdyz se divate skrz dalekohled, neni stopa laserového pointeru vidét. Z toho dlivodu je
potifeba zkontrolovat polohu laserové stopy vzhledem k zamérné pfimce dalekohledu pfimo
volnym okem prohlédnutim cilového terce.

5 Pokud se laserova stopa odchyluje do 6 mm od stfedu kfizku na ktery je realizovana zaméra
dalekohledu, je totalni stanice v pofadku. Pokud je odchylka vétsi nez 6 mm, je potfeba
provést adjustaci sméru laserového pointeru a ztotoznit ji se zamérnou pfimkou dalekohledu.
Postupujte nasledujicim zplsobem:
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» Adjustace optické osy laserového pointeru

6 Jak je patrné z nize uvedeného obrazku, sejméte z pfistroje tfi gumové krytky adjustaénich
Sroubkd.

7 Pomoci hexagonalniho klice, ktery je soucasti pfislusenstvi, adjustujte Sroubky A, B a C.

Jejich otacenim pohybujte stopou laserového pointeru tak, az se ztotozni se
stfedem cilového kfizku.

Smeér laserového pointeru
asi 30°
r s

C

.
asi 30°

Pohled shora

[ iei%s ] c

| adiustacéni Srouby

PFi otaCeni adjustacnimi Sroubky A, B a C se laserova stopa pohybuje ve smérech podle
obrazku vyse.

* Utahnéte Sroubky tak, aby byly pfiblizné stejné utazené.
* Neztratte gumové krytky zakryvajici adjustacni Sroubky.
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5.3 Kontrola a adjustace funkci teodolitu
» Adjustacni body

1) Pred jakoukoli kontrolni €innosti, ktera vyZaduje cileni pfes dalekohled provedte fadnou
adjustaci okularu.

Nezapomerite dobfe zaostfit a vyloucit tak zcela vliv paralaxy.

2) Nastavovani provadéjte podle jejich Ciselného poradi, protoZe jednotliva nastaveni na sobé
navzajem zaviseji. Nastaveni, které je provedeno v nespravném poradi, muze dokonce
znehodnotit pfedchozi adjustaci.

3) Adjustaci vzdy ukoncujte bezpe€nym utazenim adjustanich Sroubu (ale neutahujte Srouby
vic nez je nezbytné, muzete strhnout zavity nebo vyvinout neimérny tlak na nékteré ¢asti).
Kromé toho, utahujte vzdy otaéenim ve sméru, kde proti nému pusobi odpor.

4) Po dokonceni adjustace rovnéz bezpecné utahnéte pripojovaci Srouby.

5) Po provedeni adjustace vzdy provedte kontrolni méfeni pro ovéfeni opravnénosti vysledku.

* Poznamky k tfinozce

Uvédomte si, Ze nedostatecné pevné instalovana tfinozka mize pfimo ovlivnit presnost méreni uhld.

1) Jestlize se néktery ze stavécich Sroubl podlozky uvolni, nebo povoli nebo se cileni stane diky
uvolnéni Sroubl nestabilni, provedte adjustaci utazenim adjustacnich Sroubl (na dvou mistech)
umisténych nad kazdym stavécim Sroubem.

2) Jestlize se objevi viile mezi stavécimi Srouby a zakladni deskou podlozky, povolte nastavovaci
Sroub pfidrzného kruhu a utahujte pfidrzny kruh adjustacni jehlou, az je fadné justovan. Na zavér
adjustace znovu utahnéte nastavovaci Sroub.

adjustacni Sroub adjustacni Sroub

R

L

/

stavéci Sroub pfidrzny kruh upeviiovaci Sroub
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5.3.1 Kontrola a adjustace alhidadové libely

Adjustace je nutna, jestlize neni osa alhidadové libely kolma k vertikalni ose.

¢ Kontrola

1 Umistéte alhidadovou libelu rovnobézné s pfimkou prochazejici stfedy dvou stavécich Sroubl
A a B. Pomoci téchto dvou stavécich Sroubl umistéte bublinu do stfedu libely.

2 Otocte pristroj o 180° nebo 200g okolo svislé osy a kontrolujte pohyb bubliny alhidadové
libely. Jestlize se bublina vychyli. Provedte nasledujicim zpisobem adjustaci.

alhidadova
libela
stavéci . .
Sroub A stavéci
Sroub B

* Adjustace

1 Otacenim adjustacniho Sroubu libely pomoci adjustacni jehly, posurite bublinu smérem ke
stfedu libely. Timto postupem opravte 1/2 odchylky.

2 Zbyvajici polovinu odchylky opravte pomoci stavécich Sroubu.

3 Otocte pristroj o 180° nebo 200g okolo svislé osy a kontrolujte pohyb bubliny. Jestlize se
bublina stale vychyluje, opakujte adjustaci.

adjustacni L« Polovina vychylky
Sroub - bubliny

libely
(=} % <
o —

5.3.2 Kontrola a adjustace krabicové libely

Jestlize neni osa krabicové libely kolma ke svislé ose je nutna adjustace.

* Kontrola

Peclivé urovnejte pfistroj pouze pomoci alhidadové libely. Jestlize je bublina krabicové libely
presné vycentrovana, adjustace neni nutna. V opacném pfipadé provedte nasledujicim
zpusobem adjustaci.

* Adjustace
Adjustaci tfi adjustacnich Sroubl na spodni ¢asti krabicové libely posurite bublinu do stfedu libely.
Nastaveni je nutné v pfipadé, kdy osa alhidadové libely neni kolma ke svislé ose.

Adjustaéni
Srouby libely

Spodek
zékladni
desky
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5.3.3 Adjustace svislé nité nitkového krize

Jestlize neni vertikalni nit kiize kolma k horizontalni ose dalekohledu , je nutna adjustace.
Mé&reni horizontalniho uhlu musi byt mozné v kazdé poloze nitkového kfize.

* Kontrola
1) Umistéte pfistroj na stativ a peclivé urovnejte.
2) Zacilte nitkovy kfiz na dobfe definovany bod A ve vzdalenosti minimalné 50 m.

3) Dale postupujte pomoci vertikalni ustanovky dalekohledem svisle dolu a sledujte jestli se bod
A pohybuje pfesné podél svislé osy.

4) Jestlize se bod pohybuje rovnomérné po svislé niti, lezi svisla nit v roviné kolmé
k horizontalni ose a Zadna adjustace neni nutna.

5) Nicméné, pokud se bod A pfi pohybu dalekohledu odchyluje od svislé osy, je nutna adjustace
nitkového kfize.

* Adjustace

1) OdSroubujte kryt adjustacni €asti nitkového kfize vyto¢enim v protisméru hodinovych rucicek.
Tim se obnazi 4 pfipojovaci Srouby okularu.

pfipojovaci
Srouby okularu

pfipojovaci

Srouby okularu i
y okular

2) Jemné povolte vSechny pfipojovaci Srouby pfFislusSnym Sroubovakem. Poznamenejte si pocet
otacek.
Otocte okularovou &asti tak, aby svisla nit koincidovala s bodem A’ .Kone¢né utahnéte 4
Srouby stejnym poctem otacek, kterym byly povoleny.

3) Provedte opét kontrolu a jestlize bod sleduje po celé délce svislou nit, dalSi adjustace neni
nutna.

Poznamka...
Nasledujici adjustace provedte po dokonceni vyse uvedené adjustace.
Kapitola 5.3.4. Kolimacni chyba pfistroje, Kapitola 5.3.7 Adjustace nuly vertikalniho kruhu.
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5.3.4 Kolimaéni chyba pristroje

Adjustaci kolimacni chyby se ustanovuje zamérna pfimka dalekohledu kolmo na horizontalni
osu pfistroje.

 Kontrola

1) Ustavte pfistroj tak, aby po obou stranach
pristroje byla jasna zaméra do vzdalenosti A 50m
60m.

2) Urovneijte pristroj pomoci alhidadové libely.

3) Zacilte na bod A ve vzdalenosti cca 50m.

4) Uvolnéte vertikalni ustanovku a otocte
dalekohled o 180° nebo 200g okolo
horizontalni osy tak, Ze je cileno v opacném
smeéru.

5) Zacilte na bod B ve vzdalenosti jako bod A.

6) Povolte horizontalni ustanovky a otocte A 50m
pristroj o 180° nebo 200g okolo svislé osy. .
Zacilte opét na bod A a utdhnéte ustanovky.

7) Uvolnéte vertikalni ustanovku a otocte
dalekohled opét o 180° nebo 200g okolo
horizontalni osy a zacilte na bod C, ktery mél
koincidovat s bodem B.

8) Jestlize body B a C nekoinciduji, provedte
nasledujicim zptsobem adjustaci.

* Adjustace
1) OdSroubujte kryt adjustacni ¢asti nitkového kfize.

2) Najdéte bod D mezi body B a C, ktery by mél lezet v jedné
Ctvrtiné vzdalenosti mezi B a C méfeno od bodu C. Je to proto,
Ze jista chyba, vzdalenost mezi B a C je ¢tyfnasobkem skutecné
chyby, protoze dalekohled byl béhem kontroly 2x prolozen.

3) Posurite vertikalni nit nitkového kfize a koincidujte ji
s bodem D oto¢enim levého a pravého Sroubu. Po Adjustacéni Srouby
provedeni adjustace zopakujte kontrolu kolimacni chyby.
Jestlize body B a C Koinciduji, dal$i adjustace neni nutni.
V opacném pfipadé opakujte adjustaci.

Okulér

Adjustacni Srouby
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Poznamka 1):

Nejdrive povolte adjustacni Sroub na strane, na kterou ma byt svisla nit posunuta. Pak uvolnéte
adjustacni Sroub na opacné strané o stejnou hodnotu, ktera necha napéti adjustacnich Sroub(i
nezménéné. Otacenim v protisméru hodinovych ruci¢ek se Srouby povoluji, v opacném utahuji.

Poznamka 2):
Nasledujici adjustaci provedte po dokoncCeni vySe uvedené adjustace. Kapitola 5.5 Adjustace
kompenzace systematické chyby pristroje. Kapitola 5.2.Kontrola optické osy.

5.3.5 Kontrola a adjustace dalekohledu optické centrace

Adjustaci optické centrace se srovnava opticka osa dalekohledu centrace s vertikalni osou
pfistroje. V opacném pfipadé, je-li pFistroj urovnan pomoci optické centrace, neni vertikalni osa
pfistroje ve skutecné svislici.

¢ Kontrola

1) Srovnejte stfedovou znacku opticke centrace se stfedem bodu. (viz Kapitola 2 PRIPRAVA NA
MERENI.

2) Otacejte pristrojem okolo svislé osy o 180° nebo 200g a sledujte dalekohledem optické
centrace stfedovou znacku.

Jestlize je stfedova znacCka dalekohledu stale pfesné nad stfedem bodu, adjustace neni nutna.
V opacném pripadé adjustujte nasledujicim zplsobem.

* Adjustace

1) OdSroubujte kryt adjustacni ¢asti dalekohledu optické centrace vytocenim v protisméru
hodinovych ruci¢ek. Tim se obnazi 4 adjustacni Srouby, které mohou byt adjustovany
adjustacni jehlou (viz pfislusenstvi). Tim se posouva stfedova znacka dalekohledu na bod.

Adjustaéni
Srouby

(=] 1/2 odchylky

Adjustaéni Okular
Srouby

2) Pomoci stavécich Sroubu pfistroje opravte druhou polovinu odchylky a srovnejte stfedovou
znacku se stfedem bodu.

3) Otocte opét pfistroj o 180° nebo 200g okolo svislé osy a kontrolujte stfedovou znacku. Jestlize
koinciduje s bodem dal8i adjustace neni nutna. V opaéném pfipadé opakuijte adjustaci.

Poznamka...

Nejdfive povolte adjustacni Sroub na strané, na kterou ma byt stfedova znacka posunuta. Pak
uvolnéte adjustacni Sroub na opacné strané o stejnou hodnotu, ktera necha napéti adjustacnich
Sroubl nezménéné.

Otacenim v protisméru hodinovych ruci¢ek se Srouby povoluji, v opaéném sméru utahuji.
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17.3.6 Kontrola a adjustace laserové olovnice (modely s laserovou olovnici)

Adjustaci laserové olovnice se srovnava smér vysilaného laserového paprsku s vertikalni osou
pristroje.

+ Kontrola

1) Zapnéte optickou olovnici a srovnejte jeji stopu se stfedem bodu.

2) Otacejte pristrojem okolo svislé osy o 180° nebo 200g a polohu laserové stopy vzhledem ke
znacce bodu.
Jestlize je laserova stopa stale pfesné nad stfedem bodu, adjustace neni nutna.
V opacném pripadé adjustujte nasledujicim zptsobem.

- Adjustace /13 [:"u
- | h

1) OdSroubuijte kryt adjustacni ¢asti laserové olovnice
vytoCenim v protisméru hodinovych rucicek. Tim se obnazi | V. \
4 adjustaéni Srouby, které mohou byt adjustovany pomoci | ol [ f \
hexagonalniho klie, ktery je v pfisluSenstvi pfistroje.

2) Posurnite laserovou stopu méfickému bodu o polovinu
odchylky.

Adjustacni Srouby

Adjustacni Srouby -/

1/2 odchylky

- Méficky bod

3) Pomoci stavécich Sroubt pfistroje opravte druhou polovinu odchylky a srovnejte stfedovou
znacku se stfedem bodu.

4) Otocte opét pristroj o 180° nebo 200g okolo svislé osy a zkontrolujte polohu laserové stopy.
Jestlize koinciduje s bodem dal$i adjustace neni nutna. V opaéném pfipadé opakuijte adjustaci.

Poznamka...
Nejdfive povolte adjustacni Sroub na strané, na kterou ma byt stfedova znacka posunuta. Pak
uvolnéte adjustacni Sroub na opacné strané o stejnou hodnotu, ktera necha napéti adjustacnich
Sroubl nezménéné. Otacenim v protisméru hodinovych ruci¢ek se Srouby povoluji, v opacném
sméru utahuji.
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Doporuéeni:

Laser mlze byt posouvan ota¢enim adjustac¢nich Sroubll ve sméru otaceni hodinovych rucicek
nasledujicim zplsobem:

Adjustacni Srouby

Laser je posouvan dolli

Laser je posouvan vlevo

Laser je posouvan vpravo

Laser je posouvan vzhlru

Pohled shora

Laserovy paprsek

™~
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5.3.6 Adjustace nuly vertikalniho uhlu (indexu)

Jestlize je pfi méFeni vertikalniho uhlu na cil A v prvni a druhé poloze dalekohledu hodnota
souctu Uhlu jina nez 400 9, je polovina tohoto rozdilu hodnotou chyby nastaveni indexu
vertikalniho uhlu. Provedte adjustaci. Protoze adjustace indexu vertikalniho uhlu je kritériem pfi
urCovani plvodnich soufadnic pfistroje, provedte adjustaci zvlast peclivé.

MEAS

SETUR  BD1UST

IE
=D

PROG

1 S pouzitim alhidadové libely pFistroj
dobfe vyrovnejte.

2 Stisknéte ikonu pro nastavovani
[ADJUST].

ADIJUST MODE

v ANGLE O ADIUS

INST, COMNSTANT

3AXIS COMPEMNSATION

ECM CHECK

3 Stisknéte tlacitko pro nastaveni nuly
[V ANGLE 0 ADJUST].

4 Zacilte na cil A s dalekohledem dobre
ustavenym v prvni poloze.

ADJUST MODE

5 Stisknéte tlacitko [SET].

W

o°00rT20™

i,

V ANGLE O POINT ADJUST

FACE 1

EXIT

6 Zacilte na cil A s dalekohledem ve druhé
poloze.

ADIUST MODE

7 Stisknéte tlacitko [SET].

vV

FACE 2

: 180°007 20"

€D

ExIT

V ANGLE O POINT ADJUST

EXIT

Ulozi se zméfena hodnota a provede se
nastaveni.

8 Zkontrolujte, jestli je celkova hodnota
uhld méfenych cilenimna cil A's
dalekohledem v prvni a druhé poloze
rovna 360°.
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5.4 Jak nastavit hodnotu konstanty pristroje

PFi nastavovani konstanty pfistroje zjiSténé podle oddilu 5.1, "Kontrola a nastaveni konstanty
pristroje" postupuijte nasledujicim zplsobem.

WOANGLE O ADJUST

3AXIS COMPEMNSATION

ECM CHECK,

(L]

NN PRISM

INSTRUMENT COMSTANT

PRISM OFFSET SET

Please Input]

€T ) | BaT

L]l
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1 V hlavni nabidce stisknéte ikonu
[ADJUST].

2 Stisknéte tlaCitko [INST. CONSTANT].

4 Zadejte hodnotu. *1)
5 Stisknéte tlacCitko [SET].

Displej se vrati do pfedchoziho rezimu.

*1) Pro zru$eni nastaveni stisknéte
tlaCitko [EXIT].



5.5 Kompenzace systematické chyby pristroje

5.5.1 Nastaveni kompenzace systematické chyby pristroje

1) Chyba vertikalni osy (ofset ¢idla naklonu X, Y) 2) Chyba kolimace
3) Chyba nulové hodnoty vertikalniho uhlu 4) Chyba horizontalni osy

VySe uvedené chyby jsou kompenzovany software, ktery interné pocita se vSemi
kompenzaénimi hodnotami.

Software muze pfi cileni dalekohledem v jedné poloze kompenzovat i ty chyby, které bylo dosud
nutno odstrafovat otatenim dalekohledu na obé strany do prvni i druhé polohy.

v ey 1ee & pouztim
alhidadove libely.

WOANGLE O ADJUST 2 V hlavni nabidce stisknéte ikonu [ADJUST].
INET. CONSTANT 3 Stisknéte tlacitko [3AXIS COMPENSATION].
o oAA ]S COMPENSATION B
M il
B CHECK
L]
ADIUST MODE 4 Stisknéte tlacitko [ADJUST].
5 Zacilte na cil A (pfiblizné 0° £ 3° v
COMNSTANT DISPLAY horizontale) pfi normalnim nastaveni
dalekohledu.
EXIT
cALl | N

ADIUST MODE 6 Desetkrat stisknéte tlagitko [SET].

Cislo méfeni se zobrazuje vpravo
nahofe na displeji. *1)
RIFRIOMNT) 1 /10
LV 0°00*31™
LEWEL O MEAR
skip |[SETY] | BXIT
EXTT
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ADJUST MODE

VO TILT ADJUST

R(REVERSE) 1 10
Vor 180°00T23"
LEVEL O NEAR

1)
=l |

ExIT

ADJUST MODE

HORIZONTAL ADIUST

L(REVERSE) 1 /10
Vo o: 149°49T45™

LEVEL 10 or more

(GET)

4

ExL] |

EXIT

ADJUST MODE

HORIZONTAL ADJUST

L(FRONT) 1 /10
Vo 29°58T48™
LEVEL 10 or more

EXIT
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7 Otocte dalekohled do druhé polohy.
8 Zacilte na cil A.

9 Desetkrat stisknéte tlacitko [SET].

Cislo méfeni se zobrazuje vpravo nahofe na
displeji.

10 Zacilte na cil B (vice jak £10° od pavodni
urovné) s dalekohledem ve druhé poloze.

11 Desetkrat stisknéte tlacitko [SET].
Cislo méfeni se zobrazuje vpravo nahofe na
displeji.

12 Otocte dalekohled zpét do puvodni polohy.

13 Zacilte na cil B.

14 Desetkrat stisknéte tlacitko [SET].
Displej se nyni vrati na nabidku kompenzace
3AXIS.

*1) Stisknutim tlaCitka SKIP je mozné pfeskodit
na nastaveni v dalSim kroku aniz by bylo
nutné ménit posledni kompenzaéni hodnotu.



5.5.2 Zobrazeni kompenzace systematické chyby pristroje

ADJUST MODE

3AXIS COMPENSATION

ADIIST

(CONSTANT DISPLAY
| . el

ExIT

AL |

ADIJUST MODE

WiCo
HC o
HAz=

3AXIS CONSTANT DISPLAY
0°14T46™
: —0°00T49"™
0"~00TO00™
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1V hlavni nabidce stisknéte ikonu [ADJUST].
2 Stisknéte tlacitko [BAXIS COMPENSATION].

3 Stisknéte tlacitko [CONSTANT DISPLAY].

4 Stisknéte tladitko [EXIT].
Displej se vrati na pfedchozi nabidku.



6 VLOZENi KONSTANTY HRANOLU/BEZHRANOLOVEHO MERENI

Konstanta hranold TOPCON je 0. Nastavte konstantu hranolu tak, aby odpovidala zplsobu
uchyceni v drzaku hranolu. Jestlize je pouzivan hranol jiného vyrobce, musi byt pfedem
nastavena odpovidajici konstanta hranolu. Tato hodnota z(stava ulozena v paméti i po vypnuti
pristroje.

Poznamka...
Pred uskutecnénim méreni v bezhranolovem modu zkontrolujte, zda je velikost konstanty
hranolu nastavena na 0 (napfiklad pfi méreni na zed).

[PFiklad]: Zpisob nastaveni konstanty hranolu

iﬂ 1 Zapnéte pfistroj.

2 Stisknéte hvézdi¢kovou klavesu [ O ].
=i LASER

3 Stisknéte ikonu nastaveni PPM
(konstanta hranolu a nastaveni

-1 atmosférické korekce).
o | NP/P

auny
@ 4 Stisknéte ikonu konstanty hranolu.

15.0°C

(5)] 1013.3 hPa
0.0 PPM
0.0 mm

0.0 mm

@ 5 Vlozte hodnotu konstanty hranolu *1).
y 15.0 °C [PFiklad]: 0.0mm

@ 6 Stisknéte klavesu [ ENTER ].

*1) Rozsah hodnot je:
= -99.9mm az 99.9mm (krok 0.1mm)




7 NASTAVENI ATMOSFERICKE KOREKCE

PFi prachodu svétla atmosférou se méni jeho rychlost v zavislosti na teploté a atmosferickém
tlaku. Systém atmosferické korekce v pfistroji provadi automatickou korekci je-li jeji hodnota
nastavena. Standardni hodnota teploty a tlaku pro PPM=0 je 15° C a 760 mmHG. Tyto hodnoty
jsou uloZzeny v paméti i po vypnuti napajeni.

7.1 Vypocéet atmosférické korekce
Pro vypocet korekci jsou pouzity nasledujici vzorce :
Jednotky : metry

P : Atmosfericky tlak(mmHg)

79585 x P} 106 Ka : Hodnota atmosferické korekce
t . Teplota prostfedi(°C)

Ka=+¢279.66 ——
27315+t

Délka L(m) po atmosferické korekci se ziska nasledovné:

L=I (1+Ka) | : Me&fena vzdalenost bez nastavené
atmosferické korekce.

PFiklad : Teplota +20°C , Tlak 847hPa, | =1000 m
79.585><847} <10~6
273.15+ 20

= 50x10°(50ppm)
L = 1000(1+50%10°®)=1000.050 m

Ka = {279.66 -
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7.2 Nastaveni hodnoty atmosférické korekce

» Jak vlozit teplotu a tlak primo
Pfedem zméfte teplotu a tlak v okoli pfistroje.
Priklad : Teplota: +26 °C, Tlak:1017 hPa

w1 71 Zapnéte nap3jeni.
x|

2 Stisknéte tlacitko [ O ].

i 3 Stisknéte ikonu [Prism constant value,
= .EﬁEEH Atmospheric correction].

o | INPP

L)
@ 4 Stisknéte ikonu [TEMP.].

@ 5 Zadejte hodnoty teploty a tlaku.
[PFiklad] *1) teplota: +15.0°C
tlak:  1013.3hPa.

&;I 1 N
6 Stisknéte tlacitko [ENTER].

*1) Rozsahy:

teplota:

-30,0 °C az +60,0 °C (krok 0,1 °C)

-22,0 °F az +140,0 °F (krok 0,1 °F)

tlak:
L) 560,0 a2 1066,0 hPa (krok 0,1 hPa),
420,0 az 800,0 mmHg (krok 0,1 mmHg),
16,5 az 31,5 inHg (krok 0,1 inHg)
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» Jak primo zadat hodnotu atmosférické korekce

Zmeérte teplotu a atmosféricky tlak a hodnotu atmosférické korekce (PPM) zjistéte z grafu
funkce vzorce pro korekci.

E 1 Zapnéte napajeni.

2 Stisknéte tlacitko [ O ].

3 Stisknéte ikonu [Prism constant value,

=| LASER Atmospheric correction].

0| | INPP

L
EI 4 Stisknéte ikonu [PPM].

15 .07 5 Zadejte hodnotu atmosférické korekce. *1)
11013.3 hPa 6 Stisknéte tlaCitko [ENTER].
0.0PPM
0.0 mm
0.0 mm

*1) rozsah vstupnich hodnot: -999,9 mm az +999,9 mm (krok 0,1 mm)
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Diagram atmosférickych korekci

Hodnotu atmosférické korekce Ize ziskat snadno z grafu atmosferickych korekci.
Najdéte méfenou hodnotu teploty na horizontalni ose a tlak na vertikalni ose diagramu.
Na diagonalni ose prectéte hodnotu odpovidajici pozadované hodnoté atmosferické korekce.

Pfiklad :

MérFena teplota : +26°C

Méfeny tlak  : 760 mmHg

Potom

Hodnota atmosférické korekce : + 10 ppm
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8 KOREKCE Z REFRAKCE A ZE ZAKRIVENIi ZEME

PFi méFeni vzdalenosti bere pfistroj v uvahu korekce z refrakce a ze zakfiveni zemé.

8.1 Vzorce pro vypocet vzdalenosti

Vzorec pro vypocet vzdalenosti , ktery bere v Uvahu korekce z refrakce a ze zakfiveni zemé.
Nasledujici vzorce jsou uréeny pro pfevod vodorovné a svislé vzdalenosti.

Vodorovna délka D=AC(a) or BE(B)
Svisla délka Z=BC(a) or EA(B)
D=L{cosa-(2 8-y)sina}

Z=L{sina+( 6-y)cosa}

0=L-cosa/2R.........cur...... Korekce

zezakfiveni zemé
y=K-Lcosa/2R ................. Korekce z atmosferické

refrakce
K=0.14 or 0.2......cccoueeennee Refrakéni koeficient
R=6372km.....c.cceevveernns Polomér Zemé
(o (e g ) [P, Vyskovy uhel Z
Lo Sikma délka \

Polomér zemé
R =6372 Km

Neni-li korekce z refrakce a ze zakfiveni zemé aplikovana, jsou pfevodni vzorce nasledujici:
D=L-cosa
Z=L-sina

Poznamka...

Ve vyrobnim zavodé je nastaven refrakcni koeficient K = 0.14 . Chcete -li koeficient
zménit viz. kapitola 4 Mod voleb.
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9 NAPAJECI ZDROJ A NABIJENI

9.1Vestavéna baterie BT-61Q
* Vyjmuti

1 Zatla¢te na packu krytu baterie a kryt otevrete.
2 \/yjméte baterii
kontrolka napajeni POWER

kontrolka nabijeni CHARGE

baterie

* Nabijeni

1 PFipojte napajeci kabel k nabijecce.
2 Zapnéte napajeci kabel do zasuvky. (Rozsviti se kontrolka POWER.)

3 P¥ipojte baterii k nabijeCce. Za€ne se s nabijenim. (Rozsviti se kontrolka CHARGE.)
Nabijeni trva pfiblizné 4 hodiny. (Kontrolka CHARGE zhasne.)

4 Po nabiti baterie jej vyjméte z nabijecCky.
Nabije€ku odpojte od zasuvky.

Kontrolka napajeni nabijecky POWER:
sviti Cervena: napdjeni je zapnuto

Kontrolka CHARGE indikuje stav nabijeni:

nesviti: Ceka se na nabijeni.
sviti Cervena: Probiha nabijeni.
nesviti: Nabijeni je ukonceno.

blika ¢ervena: Chyba pfi nabijeni.
Kontrolka CHARGE blika, jestlize je vyCerpana zivotnost baterie
nebo je-li baterie poSkozena. Baterii vymérite za novou.
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 Instalace

1 Vrat'te baterii zpét do pfistroje.

2 Zaviete kryt baterie tak, aby bylo slySet cvaknuti.

Neprovadéjte nabijeni trvale, jinak by mohlo dojit k poSkozeni baterie i nabijecky.
Pokud je nabiti baterie nezbytné, pouzijte nabije¢ku po pfiblizné 30 minutach po
ukonceném nabijeni.

Nenabijejte baterii znovu ihned po jeji nabiti. MUze tak dojit k jejimu poskozeni.
PFi nabijeni se mUze nabijeCka zahfivat. Nejedna se o jeji zavadu.

Poznamka...

1. Nabijeni by mélo probihat v mistnosti s okolni teplotou v rozmezi 10°C az 40°C.

2. Jestlize se nabijeni provadi pfi vy$si teploté, mize byt ¢as nabijeni delsi.

3. Prekracovani pfedepsané doby nabijeni mize zptisobovat zkraceni zZivotnosti baterie a
nemélo by k nému dochazet.

4. Pri skladovani baterie dochazi k jeho vybijeni a pfed jejim pouZitim v pristroji je vhodné ji
zkontrolovat.

5. Jestlize zplsobite, Ze dojde k uplnému vybiti baterie, bude to mit nepriznivy viiv na jeji

celkovou vykonnost a snadnost nabijeni.
Baterii udrzujte stale nabitou.
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10 SEJMUTIi A MONTAZ NA TRINOZKU

Pfistroj 1ze snadno sejmout z tfinozky i namontovat jej zpét povolenim nebo utazenim k tomu
uréené aretaéni packy na tfinozce.

* Sejmuti

1) Uvolnéte aretaéni packu tfinozky jejim otoenim o 180° (200g) proti sméru hodinovych
ruciCek (€imz bude trojuhelnikova znacka ukazovat smérem vzharu).

2) Uchopte pevné jednou rukou rukojet pro pfenaseni pfistroje a druhou pfidrzujte tfinozku.
Pak sejméte pfistroj jeho zvednutim kolmo vzh(ru.

« Montaz

1) Uchopte pfistroj jednou rukou za rukojet’ pro pfenaseni a pomalu jej spoustéjte na vrSek
tfinozky a souCasné sledujte vzajemné natoceni kli¢e na pfistroji s drazkou v tfinozce.

2) Jakmile je pfistroj dobfe usazeny, otolte areta¢ni packu tfinozky o 180° (200g) po sméru
hodinovych rucicek (€imz bude trojuhelnikova znac¢ka ukazovat smérem dolu).

srovnavaci kus

srovnavaci drazka

pojistny Sroub aretacni packa tfinozky

» Blokovani areta€ni packy trinozky
Aretaéni packu tfinozky je mozné zablokovat, aby se zabranilo nahodnému odpojeni horni ¢asti

pristroje, zvlasté pokud se nesnima pfilis Casto. JednodusSe pfitahnéte pojistny Sroub na aretacni
pacce Sroubovakem z pfislusenstvi, které je uloZzeno v pouzdru.
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11 SPECIALNI PRISLUSENSTVI

Autokonvertor AC-6

e Vstupni napéti : 12V

* Vystupni napéti: 8.4V

* Vystupni proud : 3A

» Délka kabelu : cca3 m

* Vng&jSi rozméry 100 x 50 x 52 mm
* Hmotnost : 0.3 kg

Velkokapacitni baterie BT-3L
¢ Vystupni napéti: 8,4 V stejnosmérné
« Kapacita: 6 Ah
e Vnéjsi rozméry:
190(d) x 106(8) x 74(v) mm
¢ Hmotnost: 2,8 kg

Diagonalni okular, Model 10
UmoZziuje snadné méfeni v poloze
dalekohledu blizké zenitu.

Stérbinovy kompas , Model 6
Konstrukce odolna proti otfestiim.
Jednodude umistitelny na drZzadlo.

Nabijecka akumulatori BC-6 (pro BT-3L)
» Vstupni napéti: 100, 120, 220, 240 V~
+10% 50/60 Hz
» Prikon: pfiblizné 15 VA
» Doba nabijeni:
pfiblizné 15 hodin (+20°C) pfi nabijeni BT-3L
* Rozsah provoznich teplot:
+10°C az +40°C (+50°F az +104°F)
*  Vné&jsi rozméry:
142(d) x 96(8) x 64(v) mm
* Hmotnost: 1,0 kg

Napajeci kabel PC — 5 (pro AC-6)
e Zastr¢ka tvaru L
e« Délka kabelu:2m

Napajeci kabel PC — 6 (pro AC-6 a BT-3L)
o Zastrcka tvaru L
» Délkakabelu:2m

Slunecni nitkovy kfiz, Model 6
Nitkovy kfiZ navrzeny pro cileni do slunce .
MUze byt pouzit spolke¢né se slune¢nim filtrem .
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Sluneé&ni filtr Model 6 Podlozka s optickou centraci
Odpojitelna podlozka s vestavénym
dalekohledem optické centrace .

( Kompatibilni s Wild)

Filtr navrZzeny specialné pro pfimé méfeni na
slunce.

Mini hranol

Minihranol (25.4mm) je vyroben z vysoce
prfesného skla a umistén ve vysoce odolném
platikovém pouzdru.

Pouzdro na hranoly , Model 6
Pevny drzak 9 hranoll nebo naklonitelny
drzak 3 hranold mohou byt umistény

v tomto pouzdfe. U velmi snadno
prenositelného pouzdra je pouzit mékky a
lehky material.

e VngjSi rozméry : 250x120x400 mm

¢« Hmotnost: 0.5kg

Pouzdro na hranoly , Model 5

Pouzdro pro P",SI',“'serVIStY! e , Pevny drzak 3 hranold nebo naklonitelny
Pouzdro pro ukladani apfenaseni pfislusenstvi drzak 1 hranolu mohou byt umistény

*  Vnéjsi rozmery: 300x145x220 mm v tomto pouzdfe. U velmi snadno

* Hmotnost:1.4kg prenositelného pouzdra je pouzit mékky a

lehky material.
* Vng&jSi rozméry: 200x200%350 mm

Sady hranolt
Viz popis v kapitole 13 ,Hranolové systémy*.
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Pouzdro na hranoly , model 3
Plastikové pouzdro pro ulozeni a pfenos
riznych sad hranold. V pouzdru je mozné
uloZit jednu z nasledujicich sad :

e Otocna sada s jednim hranolem

e Otocna sada s jednim hranolem a teréem
» Pevna sada s tfemi hranoly

» Pevna sada s tfemi hranoly a teréem

* VnéjSi rozmér 427 x 254 x 242 mm

* Hmotnost : 3.1 kg

Pfenosné pouzdro na zada, Model 2
Vhodny pro pouziti v horskych podminkach.

Hlinikovy teleskopicky stativ Type E Vysuvny direvény stativ typ E (direvény)
* Rovna hlava se Sroubem 5/8" x 11 * Rovna hlava se Sroubem 5/8" x 11
s nastavitelnymi nohami. s nastavitelnymi nohami.
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12 BATERIOVY SYSTEM

V pripadé vestavéné baterie

BT-61Q

fada GPT-7000

V pripadé externiho akumulatoru

M = ;.” automobilovy
PC-5 A= L/ akumulator

fada GPT-7000 PC-6

AC-6 - |
n_ﬁh ! __“:
Nabijeni doba nabijeni
pfiblizné 4 h. ::f.,""'r‘aﬂ.h rychlé nabijeni

pro 100 V~ az 240 V~

pfiblizné 15 h. (B = | normalni nabijeni
b il ] pro 100/ 120/ 220/ 240 V~
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13 HRANOLOVE SYSTEMY
Usporadani hranolového systému dle vasi potfeby.

Cilova vytycka -2
(nepouzitelné s 9 hranoly)

Hranol -2

Nakl.drzak Nakl.drzak Pevny drzak 1 Pevny drzak Nakl. drzak &
1 hran. -2 1 hranolu-3 hranolu 2 3 hranol - 2 | 3 hranol( -1 |
S teréem-2 7
1
(=)
&0
! Adapter’ s opt. Adapter bez |,
centraci-2 opt.centr.-S2
Adaptér na vytycku - A
Adaptér na vytycku- B Podlozka Podlozka s opt.centraci

Kombinace je mozné ménit podle potfeby
uzivatele.

. |
Naklon.jednotka 1 Pevna jednotka 3 Pevna jednotka 9
hranol /T\ hranolv hranol
Stativ

Pouzivejte hranolové systémy az po jejich nastaveni na stejnou vysku jako je pfistroj.
Adjustace vySky hranolové sestavy se provadi zménou pozice 4 fixacnich Sroubd.
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14 BEZPECNOSTNI OPATRENI

1. P¥itransportu drzte pfistroj za drzadlo nebo tfrmen. Nikdy nedrzte pfistroj za
dalekohled. Muze to ovlivnit fixacni konzoly a snizit pfesnost pfistroje.

2. Nikdy necilte pFistrojem bez filtru pfimo do slunce. Muze to poskodit sou¢astky
uvnitf pfistroje.

3. Nikdy nenechavejte nechranény pfistroj ve vysoké teploté. Teplota uvnitf pfistroje
muze dosahnout teploty az 70°C a mlze sniZit Zivotnost soucastek.

4. Kdyz je pozadovano méfeni o vysoké presnosti, provedte odstinéni pfistroje i
stativu od pfimého slunecniho svitu.

5. Jakékoliv nahlé zmény teploty v okoli pfistroje nebo hranolu,napf. pfi vyjmuti
pfistroje z rozehfatého auta, maji za nasledek snizeni rozsahu méfeni vzdalenosti.

6. P¥i otevirani transportniho pouzdra a vyndavani pfistroje, umistéte pouzdro
vodorovné a pak oteviete.

7. PFi ukladani pfistroje do pouzdra vZdy srovnejte bilé zna¢ky na pfistroji a nastavte
dalekohled do svislé polohy.

8. Pritransportu pfistroje se vybavte ,vystylacim® materidlem aby se pfedeslo
nahlym Gderim nebo otfesum pfistroje.

9. Po pouZiti pfistroje odstrarite prach pomoci Cisticiho kartacku a pak jej otfete
platnem.

10. P¥i €isténi povrchu Colek pouZijte na odstranéni prachu Stétecek a potom Eistou
bavinénou latku. NavihCete ji v alkoholu nebo ve smési éteru a jemné utirejte rotaCnim
pohybem od stfedu ven.

11. Jestlize se pfihodi cokoliv mimofadného , nikdy se nepokousejte sami o demontaz
nebo mazani pfistroje. Vzdy konsultujte s odbornym servisem.

12. P¥i odstrafovani prachu z transportniho pouzdra nikdy nepouzivejte fedidlo nebo
benzin. Pouzijte Cisté platno navihcené v saponatu.

13. Po vytaZeni noh stativu zkontrolujte jeho v8echny &asti. Srouby nebo ustanovky se
mohou samovolné uvolnovat.

106



15 HLASENIi A ZOBRAZENI CHYB

15.1 Hlaseni

Zobrazeni

Popis

Opatieni

[Please Input Value!]

V Case vkladani numerické hodnoty
nebyla vloZena zadna numerickd hodnota.

Zadejte vstupni Ciselnou
hodnotu.

[Please Input Exact Value!]

V Case vkladani numerické hodnoty byla
vlozena hodnota mimo rozsah.

Zadejte pfesnou Ciselnou
hodnotu.

[V Angle 0Set Error(Step1)]

0 vert. Uhlu mimo rozsah (prvni
poloha).

[V Angle 0Set Error(Step2)]

0 vert. Uhlu mimo rozsah (druha
poloha).

[V Angle 0Set Over(Total)]

0 vert. uhlu mimo rozsah
(v prvni i druhé poloze dalekohledu).

Zkontrolujte spravnost postupu
Cinnosti a pokuste se provést
nastaveni znovu.

[V Angle Range Over]

Prekrocen rozsah vertikalniho
Uhlu.

[V Angle Offset Range Over]

Prekrocen rozsah offsetu
vertikalniho Uhlu.

Provedte nastaveni znovu od
zacatku.

[V Angle Tilt Offset Range Over]

Prekrocen rozsah srovnani
naklonu offsetu vert. uhlu.

[Collimation constant Range Over]

Prekro€en rozsah konstanty
kolimace.

[Horizontal angle axis constant Range Over]

Pfekro€en rozsah konstanty osy
horiz. Uhlu.

Provedte spravnou horizontaci
pfistroje a pokuste se provést
nastaveni znovu.

» Jestlize zlistava chybové hlaseni stale zobrazeno i pfes pokusy jej odstranit, kontaktuijte
vaSeho dodavatele TOPCON, nebo pfimo sidlo firmy TOPCON

15.2 Chyby

Kéd chyby

Popis

Opatreni

[Data Read Error 01~19]

Data nelze nadist.

[Data Set Error 01~10]

Data nelze nastavit.

[EDM Offset Read Error]

Nelze nacist ofset dalkoméru.

[EDM Offset Set Error]

Nelze nastavit ofset dalkoméru.

Zaviete program a provedte
nové spusténi (restart) pfistroje.
Pokud toto zobrazeni na displeji
pretrvava, je nutna oprava.

[Ext Communication Retry Error]

Nebylo mozné uskutecnit externi
komunikaci.

Zkontrolujte spravnost postupu
¢innosti.

Zkontrolujte spravné pfipojeni
komunikaénihokabelu.

[XTILT OVER]

Naklon X je mimo rozsah (+4")

[YTILT OVER]

Naklon Y je mimo rozsah (+4")

Provedte spravné urovnani
pfistroje.

[V-Angle Error]

Zobrazi se, jestlize se s pfistrojem
otacelo pfilis rychle.

[H-Angle Error]

Zobrazi se, jestlize se s pfistrojem
otacelo pfilis rychle.

Nejedna se o chybu.
Pokud toto zobrazeni na displeji
pfetrvava, je nutna oprava.

[Tilt Error]

Vyskytla se abnormalita u ¢idla
néklonu.

[E-607]

Vyskytla se abnormalita u systému
pro méreni délek (EDM).

Oprava je nutna.

[E-86] [Internal Comm Error]

Vyskytla se abnormalita ve vnitini
komunikaci v pfistroji.

Zaviete program a provedte
nové spusténi (restart) pfistroje.

[E-99]

Vyskytla se abnormalita v interni
paméti.

Oprava je nutna.

» Jestlize zlistava chybové hlaseni stale zobrazeno i pfes pokusy jej odstranit, kontaktujte
vaSeho dodavatele TOPCON, nebo pfimo sidlo firmy TOPCON
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16 TECHNICKA DATA

Dalekohled
Délka 150mm
Primér objektivu 45mm
ZvétsSeni 30 x
Obraz Vzpfimeny
Zorné pole 130
RozliSovaci schopnost 2.8"
Minimalni zaostfeni 1.3m
Osvétleni nit. kfize ano

Délkové méreni
Méficky dosah

Bezhranolovy méd

Atmospherické podminky
Cil Mirné svételné podminky bez pfimého
slune€niho nasviceni cile
Kodak gray card .
(bily povrch) 1.56a2250 m

Hranolovy méd

Atmospherické podminky
Hranol Podminky 1
1 hranol 3 000m

Podminky 1: Nepatrny opar s viditelnosti okolo 20 km , slune¢no s lehkym tepelnym vinénim.

Pfesnost méfeni délek (rozptylny povrch)
Bezhranolovy mod

1,5 m avice + (5mm) m.s.e.

Hranolovy méd
do25m + (3mm +2ppm x D) m.s.e.
25 m avice + (2mm +2ppm x D) m.s.e.

D : Méfena délka

Laserova tfida pro délkova méreni : Class 1 (IEC Publication 825)
: Class | (FDA/BHR 21 CFR 1040)
NejmensSi méfena jednotka

Jemny méficky méd 1mm/0,2mm

Hruby méficky méd
Tracking méficky mod

Doba méfeni
Jemny méficky mod

Hruby méficky mod
Tracking méficky mod

10mm / 1mm

10mm
1 mm 1.2sec. (prvni 3 sec.)
0.2mm 3 sec. (prvni 4 sec.)

0.5sec. (prvni 2.5 sec.)
0.3sec. (prvni 2.5 sec.)

(Doba prvniho méreni se mdze lisit podle mérickych

podminek a nastaveni volby Vypnuti dalkoméru)
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Rozsah atmosferické korekce
Rozsah konstanty hranolu
Prepocitavaci faktor

Elektronické méfeni uhlud
Metoda
Detekce:
Horizontalni uhel
Vertikalni uhel

Minimalni ¢teni
GPT-7001
GPT-7002/7003/7005

Pfesnost (Standard.odchylka dle DIN

GPT-7001
GPT-7002
GPT-7003
GPT-7005

Primér kruhu

Korekce naklonu (Automaticky index)

Senzor naklonu
Metoda

Rozsah kompenzace
Korekéni jednotka

Jednotka pocitace
mikroprocesor
rychlost procesoru
operacni systém
pamét

Displej
LCD:

dotykovy panel:

DalSi vlastnosti
Vyska pFistroje

Citlivost libel
Krabicova libela
Alhidadova libela

-999.9 ppm az +999.9 ppm krok 0.1 ppm

-99.9 mm az +99.9 mm krok 0.1 mm

Metr / Feet 1metr = 3.2808398501 ft. (International)
Metr / Feet 1metr = 3.2808333333 ft. (US SURVEY)

Absolutni éteni

2 strany
2 strana

1"/0.5" (0.5mgon/0.1mgon) ¢teni
5"/1" (1mgon/0.2mgon) ¢teni

18723 )

1" (0.3 mgon)
2" (0.6 mgon)
3" (1.0 mgon)
5" (1.5 mgon)

71mm

Automaticky vertikalni a horizontalni kompenzator
Kapalinovy typ

4

1" (0.1mgon)

SH7750R

177 MHz

Microsoft® Windows® CE.NET 4.2
64 MB / RAM

64 MB Flash disk (interni)

3,5 palce TFT barevny LCD
(240 x 320 bodu)
Elektricky analogovy systém s tenkou odporovou vrstvou

182mm Odpojitelna podlozka
(VySka od misy podlozky ke stfedu dalekohledu)

10'/2mm
30"/2 mm
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Dalekohled optické centrace
Zvétseni
Zaostreni
Obraz
Zorné pole

Laserova zamérovaci stopa (pomter)
Zdroj laseru
Vinova délka
Vykon
TFida laseru

3x

0.5m az nekonec¢no
Vzpfimeny

4°

L.D (Viditelny laser)

690nm

1mW maximalné

Class 2 (IEC Publication 825)
Class Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)

Laserova olovnice (pouze pro typ s Iaserovou olovnici)

Zdroj laseru
Vinova délka
Vykon

Trida laseru

Slot pro CompactFlash* katru

Rozméry
(GPT-7001, 7002, 7003)
(GPT-7005)

Hmotnost
pristroj (GPT-7001, 7002, 7003) :

(GPT-7005)

transportni pouzdro

Odolnost

pfed vodou a prachem
rozsah okolnich teplot

L.D (Viditelny laser)

633nm

1mW maximalné

Class 2 (IEC Publication 825)
Class Il (FDA/BHR 21 CFR 1040)

ZaloZzena na CompactFlash (Type I/Il)*
* CompactFlash je obchodni znacka korporace SanDisk.

343(v) x 245(8) x 219(d) mm
343(v) x 245(8) x 199(d) mm

6,5 kg (s baterii)
6,4 kg (s baterii)
4,7 kg

IP54 (podle standardu IEC 60529)
—20°C az +50°C

Dobijeci baterie BT-61G (tato baterie neobsahuje rtut)

Vystupni napéti
Kapacita

7,4V (stejnosmérné)
4400 mAh

Maximalni doba provozu (pfi plném nabiti) pfi +20°C (+68°F)

véetné méreni délek
pouze méfeni Uhld

Hmotnost

Bateriova nabijecka BC-30

Vstupni napéti

Frekvence :

Doba nabijeni (pfi +20°C / +68° F)
baterie BT-61Q :

Provozni teplota

Signal pfi nabijeni

Signal konce nabijeni

Hmotnost

5 hodin
10 hodin

0,2 kg (0,4 Ibs)

100-240 V~
50/60 Hz

4 hodiny

+10°C az +40°C

Cervena kontrolka nabijeni sviti
Cervena kontrolka nabijeni zhasne
0,15 kg

» Doba, po kterou Ize baterii pouzivat, zavisi na okolnich podminkach a na Cinnosti, ktera je
s pfistrojem fady GPT-7000 provadéna.
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17 PRILOHA

Dvouosy kompenzator

Naklon vertikalni osy ve vztahu ke skute¢né svislici mize mit za nasledek nepfesné méreni
horizontalniho uhlu. Ovlivnéni horizontalniho uhlu chybou z naklonu svislé osy je zavislé na
tfech faktorech :

® Hodnota naklonu osy
® Vyska cile
® Horizontalni uhel mezi smérem naklonu svislé osy a cilem

Vzajemny vztah téchto faktoru je vyjadien v nasledujicim vzorci:

Hzerr = V -sina-tanh

kde % naklon osy v arc sekundach

o = Uuhel mezi smérem naklonu osy a terem.
h = vyskacile
Hzerr = chyba v horizontalnim uhlu

Pfiklad: Vertikalni osa je naklonéna o 30 arcsec, cil je 10° nad horizontem a oto¢en 90°
od sméru chyby vertikalni osy.

30" - sina - tan10°
30"-1-0.176326=5.29"

Hzerr =
Hzerr =
Z horniho pfikladu je mozné vidét , Ze chyba horizontalniho uhlu se bude zvétSovat se
stoupaijici vertikalni zamérou ( tangent se zvétSuje z velikosti vertikalniho uhlu) a bude
maximalni je-li cil v pravém uhlt ( sin 90 ° = 1 ) ke sméru chyby naklonu vertikalni osy. Chyby
budou minimaini pfi zaméfe blizko vodorovné (h=0, tang0=0) a ve stejném sméru jako je smér
chyby vertikalni osy (a =0, sin 0 = 0).

Prosim porovnejte dale uvedenou tabulku ve které je vidét vztah mezi naklonem osy (v) a
vySkou (h) a chybou v horizontalnim uhlu jako vysledkem téchto faktora.

N 0° 1° 5° 10° 30° 45°

Oll 0" 0" 0" 0" OII Oll

5" 0" 0.0 0.4 0.8 2.8 5"
9Il 4II 8Il 9"

10" 0" 0.1 0.8 1.7 5.7 10"
7" 7" 6" 7"

15" 0" 0.2 1.3 2.6 8.6 15"
6" 1" 4" 6"

30" 0" 0.5 2.6 5.2 17. 30"
2" 2" 9" 32"

1 0" 1.0 5.2 10. 34. 1
5" 5" 58" 64"
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Z tabulky je zfejmé , ze dvouosa kompenzace ma nejvétsi pfinos jestlize je vySka cile vétsi nez
30° a osa je naklonéna vice jak 10". Hodnoty uvedené v tabulce zvyraznéné ukazuji ve
skute€nosti ,ze pro mnoho spolecnych geodetickych aplikaci t.j. vySka cile

< 30° achybaosy <10" by nevyZadovalo Zadnou korekci. Dvouosa kompenzace jen zvlasté
vhodna pfi aplikacich ,kde jsou strmé zaméry.

Ikdyz kompenzatory mohou opravovat horizontalni uhly z chyby z naklonu osy,

je stale velmi dulezité vénovat velkou pozornost urovnani pristroje.

Napfiklad chyba v centraci nemuUze byt kompenzatorem korigovana. Jestlize je naklon vertikalni
osy 1' u pfistroje 1.4 m nad bodem, bude chyba v centraci cca 0.4 mm. Maximalni efekt této
chyby v horizontalni thluje 8" v10 m .

Aby se udrzela moznost zvy3ené pfesnosti pomoci pomoci dvouosého kompenzatoru, je nutné
udrzovat kompanzatory fadné adjustované. Kompenzatory musi souhlasit s aktualnimi
podminkami urovnani pfistroje. Vlivem raznych vlivl prostfedi, mize byt porusen souhlas mezi
podminkami roviny pfistroje indikovanymi kompenzatory a skuteCnymi podminkami urovnani.
Aby se znovu ustavil spravny vztah mezi kompenzatorem a skute€nymi podminkami urovnani
pfistroje, je nutné provést postup vertikalni indexace popsany v Kapitole 5.3.7 Adjustace 0
vertikalniho Uhlu. Tato adjustace nastavi vertikalni index (&teni vertikalniho uhlu v prvni a druhé
poloze na bod o stejné vysce musi davat dohromady 400g ) a nuluje srovnavaci rovinu pro
horizontalni kompenzator. Zatimco spravny vertikalni uhel muze byt ziskan pfi nespravné
adjustovaném indexu prumérem &teni v prvni a druhé poloze, toto neplati pro horizontalni uhly.
Presto, Ze je chyba vertikalni osy fixovana pro dané nastaveni, jeji efekt nemuize byt odstranén
zprameérovanim dvou ¢teni.

Z toho duvodu je mimoradné dilezité provadét vertikalni idexaci pro zajisténi Fadné
opravy horizontalnich ahla.
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ELEKTRONICKA TOTALNIi STANICE
fada GPT-7000

TOPCON CORPORATION
75-1 Hasunuma-cho, Itabashi-ku, Tokyo 174-8580, Japonsko
Tel.: 3-3558-2520 Fax: 3-3960-4214 www.topcon.co.jp
64540 90012 GPT-7000 [standard] 0406(1a)
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